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РАЗДЕЛ 1 


ТЕХНИЧЕСКОЕ ОПИСАНИЕ 
72 - 264 - 0000 - I 
_ Общие сведения ~ 


ЗА 


Т, Характеристика устройства | 
2, Конструкция устройства и принцип работы 
з, Условия техники безопаснести и противопожарной защитн 


Т. Характеристика устройства 


Буквенно-цифровое печатающее устройство последователъного 
действия " он 1157" образует конструктивный ряд модульных 
последовательны ющих устройств различной мощности и сте- 
пени оснащенности. Основная область применения данного печатаю- 
щего устройства - устройства и системы вычислительной техники 
среднего класса. А 


В зависимости от требований заказчика устройство может ис- 
полняться в виде настольного © индивидуальным ИСТОЧНИКОМ пита- 
ния или в виде встраиваемого без индивидуального источника пи- 

В конструктивный ряд печатающего устройства входят ПУ с 
длиной строки В 210 знаков и 132 знака, 

‚ Базисная оснастка всех ПУ включает устройство базирования 
и полачи рулона или бесконечного формуляга. Зозможности приме- 
нения расширяются за счет подключения дополнительных устройств 
по обработке контокоррентных карт и отдельных документов. 
ачество печати обеспечивается и при асполъзований бумаги 
различной ТОЛЩИНЫ благоларя сканированио толцинъ бумаги, 
| Принцип действия ПУ 
при котором при шаговой печати столбца образуется точечная мат- 
рица. В пределах столбца задействуются только иглы, участвующие 
в формировании знака, установленная на каретке печатающая roO- 
ловка перемещается горизонтально вдоль строки и приводится В 
движение специальным паговым электродвигателем. Слухащая ДЛЯ 
передачи движения тросиковая тяга и шаговый электродвигатель 
обеспечивают принцип двойного управления. 
_ Единство ункционалъной механической части и управляемой 
процессором злектроники создает высокий комфорт в применении. 


- Некоторые особенности: 


позиционное горизонтальное управление в пределах строки В 
обоих направлениях, з 

вертикальное управление в обоих направдениях, 

оптимизация пути печати, | 

запоминание не более двух печатных строку О 

суммирование команд /команды знака пробела и построчной 

подачи/; | 

программиру емое управление движением бланка; 

внутренняя автоматическан тест-програмка, Es 
прог аммируемая автоматика ви зуализации, 

различнне параллелънне и последовательные интерфейсы по 

договоренности, | | : 


Е i 


1111 


« 
9 


са 


2. Конст усттойства и ип работн 
ПУ /рис. Т/ состойт из следующих комплексов: 


функциональная механическая часть, 

кассета с управляющей и силовой электроникой /51/, 
источник питания 752 2 

обшивка /53/. 


На схеме fois: 2/ представлена функциональная взаимо- 
связь между отдельными узлами. 


и силовая электроника механическая часть 


Рис. 2 `> Ў 
Блок | 
питания i 
Г Печатающий 
| | механизм 
Органы ; { 
управления | 1 Привод каретки 
КОНДА; ок Устройство | 
Интер- Электроника! Силовая |красящей ленты) 
фейс управления Г и | Устройство подачи) 
| ар | формуляров 
Злектроника управления ' функциональная 
| 
| 


- Механическая часть ПУ состоит из: | > 


. корпуса с шаговым э/двигателем носителя. фо рыуляфов, 
. каретки /55/ с направляющими осями /56 S, 
. Привода каретки с TETORIN R ATE ла 

тросиковыми тягами / 99 iA 
подволящих магнитов т. с планкой /63/, 
автомата красящей ленты 
бумагоопорного вала /65/, А 
печатающей голо 66/ с механизмом сканирования 
толщины бумаги БЕ? А 
А Устройства подачи бесконечного формуляра или рулона 


ез. 9 


$ м ? 


. панели управления /70/, 


- Корпус состоит из: 


. боковых стенок слева /?Ї/ “ел 
. Траверсы, 1 


e угольника /74/, y 
Корпус представляет собой несущую конструкцию, которая 
вместе CO всеми другими механическими узлами о“таатет печа- 
тающий механизм, установленный с. ПОМОЩЬЮ: рези Е угругих 


злементоп 7757 на промежуточной опоре /76/, Кассета, служа 


? 


+ 6 3 


зе поза 


‚ щая для базирования ТЭЗов электроники управления и силовой 
злектроники, также закреплена на промежуточной олова ви 


= Источник питания /52/ состоит из следующих узлов: 


модуль последовательности пер ддкченни /77/, 

модуль питания STM 36P/300w /78/, | 
модуль питания STM 24Р/72# _ /79/, 

‘модуль питания STM SP /Т2Р 80 # /80/ 


ева 


блок осевого а. | ; 
„ сетевой Фильтр /84/, штекер устройства и выключатель с 


балансирным рычажком. 


Подключение линий управления и питания к узлам "печа- 
тающий механизм", "кассета" и "блок питания" осуществляется 
с помощью штекерных разъемов. р 


- В зависимости от модификации в комплект оскастки ПУ 
входят: 
олностолбцовая или двухстолбцовая печатающая головка, 
устройство подачи бесконечного формуляра или рулона, 
олин или лра устройства подачи бумаги ЫА 
сплошной или разделенный бумагоопорный вал | 
` JB соответствии с количеством устройств подачи бумаги/. . 


зо 62 


| Используя переходное устройство, можно применять и 
другую формулярную технику, предназначенную для контокор- 
` рентинх карт и отдельных документов. > _. 


_ В зависимости от модификации /настольный или встрай- 
ваемый/ ПУ одет в обшивку полностью или частично. ар 


- i isz 


ее 
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З„ Условия техники безопасности и противопожарной защиты 


(степень защиты/ | | 


Степень защиты печатающий устройств соответствует тре- 
бованиям Постановления об охране труда АЗУО/Свод законов, 
часть I, № 36 от 14/211-197?7 г./ и Положения № З О внполне- 
нии Постановления 00 охране труда "Степень защитн" /Свод за- 
конов, часть I, № 6 от Гот 1980 ту. s 

При условии соблюдения требований сопряжения оператор 
не подвергается никакой опасности, | В 

Ремонтные работы разрешается проводить только специзль- 
но подготовленному персоналу. ` 


«= 


~ Общие признаки защиты. 


Класс защиты: І по ТГЛ 21366 | 
Степень защиты: IF 20 по ТГЛ СЭВ 778 /для устройства в 
обшивке 
2 ЇР 10 по ПЛ СЭВ 778 /для устройства без 
обшивки/ | 


В E ОСЫ TERON и механическом отношении ПУ отвечает 
требованиям ТГЛ ЗОІОІ. 


- Условия электрической безопасности 


"Защитное малое напряжение" в соответствии с Основными поло-- 
жениями по степени защиты ДІ/77/СТП 250.094.100, действующими 
на предприятии ФЕБ Комбинат Роботрон. | 


~ Условия сопряжения в целях соблюдения требований 
электрической безопасности < 
При гальваническом сопряжении интер|ейса на ПУ могут по- 
ступать только такие напряжения, которые являются "защитными 
малыми напряжениями" в соответствии с нышеназванными Основны- 
ми положениями или "безопасными малыми напряжениями“. в соот- 
ретствии с требованиями CHO 0730, 


РАЗДЕЛ II 
ТЕХНИЧЕСКИЕ “УАРАКТЕРИСТИКИ 


-  Пехнические характеристики, инструкции и требования - | 


а 
2e 


n 


we 


4. 
5. 
6. 
7. 


Технические характеристики 
Дизайн | 
Поверхность 


`Вентиляция 


Габариты и масса 

Уровень шума | 
Электрические условия эксплуатации 
?лектрические характеристики 
электропитание 

Угтганение помех радиоприему 


ORMA окружающей среды при зксплуатации, 
цении и транспортировке 


Треботадия техники безопасности и противопожарной 
защиты / степень защиты ) 


Требования к бумаге и красящей ленте 
Бумага 
Красящая лента 

Условия изготовления 


Объем поставки 


упаковка и отправка 
Установка и условия гарантия 


„8 = 
1. Технические характеристики 


Б конструктивный 


ства типов 254,7 и 269. 


Нор, Параметр 


‚ I Скорость печати в зн./с 180 180 150 2) 


2 Ширина печатающего Mexa- 
низма в зн./строку 


3 Матрица представления 
знаков вертикально/гори- 
зонтально, полушаговая 
матрица 


4 печать 


5 Расстояние между позици- 
ями печати | 


6 Размер знаков /без нега- 
баритной длинн/ 2 


‚ 7 Виды шрифта устанады 
ваются по грамме/ : 
— норм шрифт 
~ широкий шрифт 
~ наклонный шрифт 
8 Набор знаков 


9 Кодирование знаков 


10 печата ' 
/торизонтальнов управле- 
ние 


II Скорость позицирования 
по горизонтали в знака 
секунду 

12 Зу знаков 

13 Оптимизация пути печати 

14 Количество копий 


о ммм 


яд ПУ "роботрон 1157” входят устрой- 
Каждая модификация имеет свои 
технические параметры, представленные в нихеследующей таблице. 


| Тип. 
264 267 269 
132 210, 132 
9х7 9х7 9x9 
алфацифровая ив- 
| Prado rpa- 
ическая 


2,54 мм = IO знаков/дюйм 


1,90 мм x 2,70 мм + 0,2 ММ 


> 24 > 
мм 


~ возможно расширение до 192 

знаков | 
~ состав знаков по договорен- 
ности 


'7-битовый код по СТ СЭВ 356.- 
76; реализация набора знаков 
путем переключения знаковых 
диапазонов · 


поступательно/возвратная с 

управлением позиционированием 
в пределах строки; программи- 
руемое абсолютное или относи- 
тельное позиционирование: та~ 


буляция путем установки/сбро- · 


са СвОСОДНО программируемых 
меток табуляции 
360 360 


300 


не более 2 печатных строк 
общая _ 


5 5 3 


7) /При графической печати. 540 точек/сек./ 


| | ПА Тип 
пор, Парзметр и 264 | 267 269 
| : 
15  Формулярная техника или устройство подачи одно- 
— базисная оснастка. - слойной рулонной бумаги, или 
: устройство подачи бесконечно-. 
го формуляра | 
І дорожка І дорожка или 
дорожки 


деление в соотно- 
шении: поперечный 
{омат A4 : продоль- 
нъ 


PA формат А4/ 
‚ пропускная ширина, 385 мм . 595 мм 385 мм 
не более 
‚ диаметр рулона, не более 
наружный диаметр ІІО мм 
внутренний диаметр 10-16 мм 
. прием бесконечного в соответствии с международ- 
формуляра ными стандартами 
. дополнительная оснастка ~ | : 
. вывод для подключения X х 


устрогства ввода конто- 
Та “роботрон 1161" 


. вывод для подключения X | Хх 
‚ устройства ввода T 
ляров "роботрон 116 


16 Расстояние между строками 4,23 мм /6 строк на дюйм/ 
/устачазливается переклю- 3,18 мм /В строк на дюйм/ 
` чателем или программиру- исходный шаг для программиро- 
етс я : вания: 0,5 строки 


17 Подача бумаги - поступательно-возвратная с 
вертикальное управление/ программируемым абсолютным 
или относительным позицио-: 
нированием 
- возможна табуляция путем 
тетанорки GADOGA свободно . 
программируемых меток табу- 
ЛЯЦАЙ a 
- управление форматом по пере- 
ключателям о установкой на 
длину 4,6,8 и 12 дюймов или 
путем снободного программи- 
‚ рования ~ до Та дюймов 
~ при е-дорожечной бумаге не- 
зависимое пертикальное управ- 
; ление для обеих дорожек 
-]8 Визузльность отпечатанной программируемая автоматика . 
информации визуализации 


19 Предельно допустимое OT- с 0,4 мм 
спонечие по толщине бумаги \ 


a 10° - 


20 Средняя допустимая на- 2 точки на знак и иглу 
грузка иглы при печати 


21 Деление растра в мм 


‚ - вертикально 0:372 0,37 0,423 
— горизонтально > 0.508. > 0,508 0,423. 
22 Установка устройства - настольная модификация: 


компактное. устройство с 
индивидуальным блоком пи- 
тания | 

- встраиваемая модификация: 
частичная облицовка, без 
индивидуального блока пи- 
тания 


2. Дизайн ч | 
Форма и окраска отвечают требованиям, перечисленным в 
Основных положениях по дизайну DEKK, 


3. Поверхность 


Поверхности внутренних узлов подвергнуты гальванической 
обработке, покрыты лаком или консервирующим средством» 


_ 4. Вентиляция 
Настольные /компактные/ устройства подвергаются доста- 

точной принудительной вентиляции благодаря вентилятору, по- _· 
мепенному внутри устройства. 

‚° Для модификаций, предназначенных к установке в конструк- 
ции и подверженных там действию повышенной температуры окру- 
жающей среды, необходимо по согласованию с изготовителем при- 
нять меры, обеспечивающие достаточную вентиляцию. Это отно- 
сится как к устройствам с вентилятором, так и к устройствам 
без вентилятора. 2 


5. Габариты и масса 
Модификации 


i i 264,269 267 
Настольное устройство i | 
Ширина /мм/ о 724 а 922 
Вырота AM/ 297 297 
Высота с насАдкоВ ддя подачи 352 352 
улонной бумаги /MM/ , 
нсота с устройством ввода 403 403 
контокарт "роботрон 1161" /мм/ „. 
Высота с устройством ввода 396 396 
рмуляров оч 1164" /мм/ _ 
бун / | 600 600 
Масса кей. 55 65 


ана 


Встраиваемое устройство 


Ширина /мм/ : 724 922 

Виста 0 ۶ 262 262 

Высота с десалко д подачи : 316 316 

р. бумаги /мм 

нсота с устройством ввода, | 367 ес 

контокарт "роботрон 1161" /мм/ Дои 

Внсота с устройством ввода , 360 “ 360 г 
Тола зе "роботрон 1164" /мм/ 
` Тлубин 024 1571467 РВ 457 

Масса /кг Вет 46 . 


6. Уровень шума | 
- шум при работе < 65 дБ /АТ/, 
- шум HA холостом ходу & 50 дБ NA 


_ измерено на расстояния І м от передней стороны обслуживания 
и на высоте 0,5 м над устройством. 
% ПУ при измерениях было в полной облицовке и закрыто, - 


7, Олектрические условия эксплуатаций 
7.1. Электрические характерист : 
- Сетевое напряжение: 220 В +195 ; 47-63 Гц > 


- Потребляемая мощность: а 
; | | модификация МОЩНОСТЬ 


264 230 Вт 
‚ 26? 230 Вт 
269 230 Вт 


- Вид защиты: защитный провод 


7.2. 2лектропитание 
~ Внутреннее электропитание 
При внутреннем электропитании устройства оснащены ста- 
билизированным блоком питания, генерирующим нужные напряжения, 
~ Внешнее электропитание 
Для устройств, не оснащенных инливидуальным блоком пита- 
ния, требуется наружный источник питания, генерирующий напря- 
жения, соответствующие “защитным малым нап яжениям" согласно 
Основным положениям по степени защиты 01/77 СТП Uor 50.094.100 
или "оезопасным малым напряжениям" согласно CHI 0710. 
Требуются следующие напряжения с указанными условиями: 
5 Н t 5 g 3.5 вт У 


= 


9% + 
ал } R 


5 р 
5.1 


се ч * 
S ودر‎ р 7 


ч 


pe {+ 


т? ў“ Га е РЕ, 


ХО дж 


- 12 – 


Юр. 5%, 05 Вт 
24Р + 154, Т2Вт#/ /с 
BGP ‘5% -300 Въ. </с 
12 N = 5 Ф, 2 W 


импульсной нагрузкой/ | 
импульсной нагрузкой/ 
724 


_*/ При использовании устройства ввода формуляров "роботрон 
1164" руководствоваться требованиями, указанными в Тех- 
нических характеристиках 68-564-1100-0. Ў 


Последовательность подключения: І. 
2. 


Последовательность отключения: І. 
| 2 


9. Устранение помех радиоприему 


5 N, 5 PR, 5 Р, 12 P,12N 
24 Р, 36 Р 


36 Р, 24 Р 
12 P, БР, 5 РЕ, 5 Н,12м 


Пределы помех радиоприему Р1/15 и Р3/15 по TTI 20985. 


} 
| 
2 


| 


9. Условия окрухающей среды при эксплуатации, хранении и транспортировке 


Эксплуатация | Хранение А ` Транспортировка 
Да | : паков. __ неупаков. _ вр 
Клесси“икзция (TTI 26465) въз, шг ки зо 
Температура окруж.среды ` ` 45 - +4090 -30 - +4090 15 - 3596 -50 - +5096 
Допустимый перепад температуры 5 К/час - | а ТО К/час 
OTH. влажность воздуха не более не болев 90% _ 35 - 65% не болве 95% 
| 80% при при’ +50 6 при 30°С 
| пл +30-С (при РА 
действии are `> i 
: рессивных | 
веществ - _ үү 
TTA 9200/03, | 
Давление воздуха 84 кПа - не менее парциальное не менее 84 кПа 
ка. 107 кПа 84 кПа давление во- 2 е 
| дяного пара 
=i не более г кПа 
Мехзническая нагрузка | | A 
. периодические кодебания 5 = 35 Гц | 5 = 35 Pu. 
пик амплитуды пути = 0,15 мм | £ 0,15 мм 
i | ( изпазон | ( 100 
| үк 
&® 0,2 а) | 6< 0,263) _ 
„ FORK | д болеа не более 15 &, не более 2 в, Не более 15:85 
- ên 
прододжатолъностъ толчков Ю,5 мю 5-Ющж . 20,5 мо ы. Ө. = 10 мо 
| | °, ~ продолжительность хранения не длитедъность 
| более 5 месяцев | транспортировки 
- предохранять устройстве OT - не более 8 недель. 


скопления пыли _ длительность 
| | транспортировки 
и хранения не 


более 5 месяцев о 
со дня отправки 


секрет 


4 | | 


ТО. Требования техники безопасности ия и 
` защиты /степень защиты 


Степень защиты устройств отвечает т требованиям, ухазан- 
ным в Постановлеңии о защите труда - /Свод законов, 
ча Тов 36 от 4 11-1977 г./ и в Положении Ё З О выполнении 
Постановления об оро труда "Степень защиты" /Свод законов," 
ч. I, Ж бот 19/11-1980 г./. 

фк. условий соблюдения требований по сопряжение о 
тор не подвергается никакой опасности. 

Ремонт разрешается проводить только специально подго- 
товленному персоналу. 


- Общие признаки защиты 
Класс защиты: Т по ТГЛ 21366 
Степень защиты: ТР 20, по ТГЛ СЭВ 778 /для устройства в 


обшив 
-IP 10 H ТТЛ СЭВ 778 [ara устройства без 
обшивки 


В конструктивном и механическом отношениях Ш отвечает 
требованиям Л 30101, 


_ = Условия электрической безопасности 


"Защитное малое напряжение” соответствий с с Основными 
положениями по степени защиты ОТ 77/СТП Цет 50,094.100, дей- 
ерин на предприятии ФЕБ Комбинат Роботрон. 


— Условия сопряжения в целях соблюдения требований электри- 
ческой безопасности 


При гальваническом сопряжении интерїейса на ПУ могут 
поступать только такие напряжения, кото} ще ярляртся "затит- 
ными малыми напряжениями" В соответствий с рыкєназрончымт 
Основными положениями или "безопасними малыми напряжениями” 
в соответствии с тр ребованиями CHJ 0730. А 


11. Требования ` 


11.1. Бумага | 3 


- Качество бумаги 
` Вес на единицу площади. 


олнослойнвя ` ` 40-120 г/кв.и 7 
многослойная 40-60. г/кв.м 
| /копирка весом Ре 20 г/кв.м/ 
карта до 130 гука, 

7 Виды бумаги | 


Гесконечний рулон ! по ТТЛ 24736 


Рескочечини SAMIRA по ТЕЛ 2768 


- 15 - 


11.2. Красящая лента 


_ Качество красящей ленты: натуральный шелк или синтети- 
ческая ткань 


_ Исполнение: ширина 13 мм, намотка: на ا‎ катушку 
диаметром 94 мм по ТТЛ СЭВ 248-76 или на спе- 
циальную катушку диаметром 82 мм, с метками 
конца ленты /переключающие отверст 


- Степень пропитки: "тонкая пропитка" по ТГЛ СОВ 249-76 


Ткань _ Степень пропитки 
Натуральный шелк JO 25 4 включительно 
Синтетическая ткань до 20 4 включительно 


12, Условия изготовления 

устройства изготавливаются В соответствии с действую- 
‚ щей конструкторской и технологической документацией, соот- 
ветствующими государственными и отраслевыми стандартами ГДР 
и действующими Основными положениями» 


13. Объем поставки 


{фы eer 


В объем поставки входят: печатающее устройство, базис- 
ный комплект принадлежностей и документация по эксплуатации 
устройства. 

| Расмирение объема поставки ~ по договоренности с по- 
ставщиком, | 


14. Упаковка и отправка | 
- Внутри страны 


Отправка производится с завода в комбинированной упаковке. 
Размеры /длина х ширина х высота в м: | 


тип 264, 1030 x 770 x 790; тип 269, 1030х 770 x 790 


тип 267, 1230 х 770 х 790, 

Внутри упаковки устройства застопорени крепежными транс-- 
портнъми приспособлениями. Упаковка не Защищает от климати- 
ческих воздействий, Все контейнеры и транспортные крепежные 
средства подлежат возврату на завод-изготовитель, 


- За рубеж 0 Моа 


Если не оговорено по-другому, то отправка производится 
с завода в соответствии с условиями отправки внутри страны, 

В этом случае контейнеры и транспортные крепежные при- 
способления входят в комплект поставки, · я | 


15, Установка и условия гарантии 
Оговаривается в отдельном контракте, 


АЕ А 


РАЗДЕЛ 111 | | 
ЭЛЕКТРОНИКА УПРАВЛЕНИЯ И СИЛОВАЯ ЭЛЕКТРОНИКА” 


Фън Ня JINAN гон 


сл 
ес 


Список сигналов 
Общее описание электроники управления и 
силовой электроники 
Процессор (2 
Управление по интерфейсу 
Запоминание. строк. 
Оптимизация пути печати 
Разрядка в тексте · 
Формирование знаков 
Корректировка времени вылета игл 
Управление движением бланка 
Автоматика визуализации 

Принцип управления процессора 


Управление кареткой 

Общее описание 

Логическое управление кареткой 
Функциональное описание отдельных узлов 
Силовое управление кареткой 


Управление усилителем печати и подводящими 
магнитами | | 
Усилитель печати 


- Общее описание 


Логическое управление усилителем печати 
Силовое управление усилителем печати. 
Усилитель подводящих магнитов 


Управление подачей бумаги и красящей лентой 
Общее опиёћние 

Логическое управление подачей бумаги 
Силовое управление подачей бумаги 
Управление красящей лентой 


‚ Общее описание 


Принцип работы управления 
Электропитание 


1. Список сигналов 


/FMK 7. 
/ХРРС1(2) 
/РЕН1(2) 
/ХРМУ1(2). 
/2231(2). 


Ина 11 аве ВОТ 
№118 


№128 
/МЕ1 „МЕ , NES 
MTA ,МТ2 ‚МТ? 


/0704 ,0702-. 
рЈ09 
W11,W12 ° 
#21 ,%22,И51 ‚№32 
РВ(1,)411, 78.012 
2 
32 


Рве1921 ,РЕ(1, 
34 ,PR(L 
@, 


м 


PRL 
DMÒ1 1 , DMO1 
рмо24 ,рмо22 


04094 , DMO92, 
/NDR 


SM _ 
SM2 


247 = 


шина адресов 

шина данных | | 

разрешающий сигнал "ВЫПОЛНИТЬ" 

сигнал направления движения каретки 

скорость табуляции ЗАЗА 

правый край 

левый край 

сигнал "выполнить" 

датчик Г 

датчик 2 

сигнал счета вперед 

сигнал обратного счета 

такт двигателя — 

высокий фазный ТОК. 

блокирующий ток | 

разрешающий сигнал "такт печати“ 
эзрешающий сигнал для импульса печати 

f производный от такта двигателя МТ) 

сигнал запуска импульса печати 

сигнал подвода головки 

включение двигателя красящей ленты 

разрешающий сигнал "подача бумаги - 

левая (правая) дорожка" | 

сигнал увеличения частоты ~ левая 

(правая) дорожка | 

сигнал направления подачи бумаги - 

левая (правая) дорожка 

счетный сигнал подачи бумаги - левая 

(празая) дорожкв Т 

импульсы 1-7 игл 

импулъс В иглы одностолбцовой головки 

импульс 9 иглы одностолбцовой головки 

сигналн выборки управления силовыми 

оконечными каскадами каретки 

сигналы выборки управления силовыми 

оконечными каскадами подачи бумаги 

сигналы выборки управления силовыми 

оконечными каскадами печатающих магнитов 

сигналы обмотки шагового двигателя 

каретки 

сигналы обмотки шагового двигателя NO- 


дачи бумаги ~ правая /лезая/ дорожка 


сигналы обмоток печатающих магнитов 


- _Druokgesohwindigkeit 


- сигналн обмоток подводящих магнитов 


Рис. 


= еще о ч بحت‎ 


{ 


EMP Двигатель 


5. Общий вид электроники управления у 
| правление 
и силовой электроники ` PEMA красящей красящей 
"с ленти 


 дентой 


ФИАТ абд”, 


Управление Шаговъй 
подачей двигатель 
бумаги подачи бум. 


елй. са ULGA OMS 


Управление Шаговый 
кареткой двигатель 
каретки 


Управление Нечатающий 
усилителем магнит 
печати 


CA 1 ус ДРОВ 


Подводящий 


Управление 
ПОДВОДЯЦИМИ 
магнитами 


ный 


Расст.мехж.стр- т. 


Длина формата | = и Те 
се етъ Источник питания 


N 


2. Общее описание электроники управления и силовой электроники 


"На блок-схеме /рис„ З/ представлены функциональные узлы 
электроники управления и силовой электроники, органы управле--. 
ния и контроля, а также их функциональные взаимосвязи, 


Функциональные узлы: 


. процессор /2VE/, 

. управление кареткой, 

. управление усилением печати, 

. управление подачей бумаги, 

. управление красящей лентой, 

. управление подводящими магнитами, 
. блок питания. 


Органы управления: | 5 
сетевой вы ключатель, 


е 

. клавиша "С низация", 

. клавиша "он Ага | т 

. клавиша "Подача бумаги", 

. клавиша "Расстояние м строками" ; 

. поворотный выключатель " а формата”, 
. клавиша "Отвод печатающей головки". 


Органы контроля: . = Г | 
Е каси /макровнключателъ/. /РВНУ /нейсправность красящей 
2 лен > с с 
контакт /микровыключатель/ РЕ /конец бумаги/, 
‘лампа сигнализации конца бумаги, | 
лампа сигнализации неисправности, 
лампа сигнализации "Режим он-лайн", 
‚ лампа контроля напряжения. 


«е sea © 


Процессор /®хЕ, микропроцессорная система/ управляет 
прохождением всех операций на печатагщем устройстве. 


По интерфейсу /IF/ данные /подлежашие печати знаки и 
управляющие символн/ принимаются и обрабатываются по внут- 
ренним программам таким образом, чтобы управляющие сигналы 
могли в определенной временной последовательности и. с опре- 
деленной длительностью подаваться на соответствующие Функ- 
циональные узлы. Путем формирования угравляющих сигналов 
из их логических и силовых составлясхих они задействуют 
Функции печати, которые в своем единстве и временной по- 
следовательности определяют (кционалъннй режим устройства. 

От функциональных узлов “Управление кареткой я "Управ- 
ление подачей бумаги" сигналч или госледовательности сигна»- 
лов /тактовне и счетные сигналы/ пегелартся на процессор, 
т.к. они необходимы для управления” последовательностью про- 

хождения операций. 
© Обслуживающий персонал может возгействовать на Дик 
пхонирование устройства с помошью клавиш, выключателей K 
органов контроля, значение которых поясняется в инструкцив 


к" =. 


a га г ; 
по эксплуатации 69-064 ААА y 


я 


Үл я x =>. 2© е у 3 Му, 


З. Процессор ^ 


Координацию всех функпий печати /прием и подготовка _ 
данных, управление кареткой, управление усилением печати, . 
управление подачей бумаги 7 красящей лентой/ осуществляет 
микропроцессорная система /процессор/, блок-схема которой 
представлена на рис. 4. 


задействуемый РЕ 
узел печатающего 


| 
| 
| устройства 
| 
| 


Инте 
фейс = 


Процессо 
| процессор 


м у 


— 


Рис, 4. Блок-схема процессора. ах 


Цент ный процессор /CPU/, органы ввода и вывода 
/РТО, 810/, оперативное. и программируемое постоянное Зу 
ОЗУ, ШЕ Г га также счетчик-латчик времени /СТС/ явля- 
ются- составными частями микропроцессорной системы, 


‚ Техника программирования реализует следующие функ- 
` ционалънне комплексн; | | 


= управление по интерфейсу, и ۹ 
запоминание строк, | 

оптимизация пути печати, 

зазрядки в тексте, 
эрмирование знаков, 

корректировка времени вылета игл, 

управление движением бланка, 

автоматика визуализации, | 


11111 


3,1. Управление по интерфейсу | | 
Процессор управляет приемом печатной информации и 
подачей сигналов состояния межу LS и задействуемым узлом, 
Хъем и кодирование печатной иж,ормации, а также сообщения 
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о состоянии: см. описание интерфейса, соответствующего ПУ. 


Внимание! Описания интерфейсов содержатся в разделе 
У технического описания. При необходимости следует HX 
заказать отдельно в зависимости от модификации ПУ, | 


‚846 Запоминание строк 


Все принятые задействованным узлом печатные знаки пе- 
ред распечаткой вводятся в ЗУ строк, 
К этим знакам добавляются следующие: 
‚ = управляющие символы разрядок в тексте, “ 
- управляющие символы переключения диапазона знаков, 
- управляющие символы горизонтальной табуляции. 


В общей сложности можно вводить в 3Y информацию не 
более двух строк, включая вышеназванные символы. 


Строка в ЗУ строк завершается следующими командами: 


- команды подачи бумаги/команды дополнительной формулярной 
техники, | 

- возврат каретки (ОН) 

- возврат на один шаг (BS), | 

- относительное горизонтальное позиционирование в обратном 
направлении (НРАВ), 


— абсолютное горизонтальное позиционирование; при заданной 


позиции < фактическая позиция. 


Если оба диапазона ЗУ строк заполнены, то дальнейший 
прием данных блокируется и начинается распечатка зафикси- 


‚ рованных в ЗУ знаков. Если во время передачи данных уста- < ws 


` новленная частота последовательности данных понижается, 
то процессор задействует распечатку всех содержащихся в 
ЗУ печатаёмых знаков. 


З.З. Оптимизация пути печати — 


Распечатка ЗУ вследствие НЯ осущест- 
вляется без оптимизации пути печати /печать только в по- 
ступательном направлении/. Если оба диапазона ЗУ строк за- 
полнены без превышения времени, то перед распечаткой сле- 
дующей по порядку строки осуществляется оптимизация пути 
печати. | 


Оптимизация пути печати включает следующие функции: 


~ определение оптимального для следующей по порядку стро- ~ ‹ 


ки направления печати при соблюдении длины разбега и вы- 
Sera, а также времени успокоения при реверсировании; 

- удлинение. выбега при различных позициях начала и конца 
строки в целях обеспечения минимальной длины разбега; 

= игнорирование знака пробела перед первым или после по- 
следнего печатаемого знака; и 

- суммирование табуляционних отрезков и знаков пробела в 
целях реализация быстрого перебега через знаки- пробела 
на ПУ с различной скоростью печати и табуляции; 


2. 


А) 


a a m ae‏ ال س د 


~ 02 = 


- определение результирующего расстояния до позиции при 
следующих одна за другой командах горизонтального пози- 
ционирования и знаках пробела. | 


3.4. Разрядки в тексте | 


-. Для разрядок в тексте можно использовать печатные зна- 
ки с широкой или наклонной конфигурацией /последние возмож- 
ны только на ПУ со 180 знаками/, 

Модификация структуры знаков реализуется исключитель- 
но техникой программирования. | 

‚ Знак с широкой конфигурацией образуется благодаря 
двойной распечатке каждой точки матрицы печатных знаков, 
что дает двойную ширину не только печатного знака, но и 
конфигурации шрифта. 

Для образования печатных знаков наклонной конфигура- 
ции осуществляется преобразование нормального печатного зна- 
ка путем смещения каждой точки знакового столбца по столб- 
цам в восходящем порядке, что дает шрифт "курсив" с углом 
наклона ок. 30°. | | 

Начало разрядки в тексте запускается передачей коман- 
ды на использование печатных знаков с широкой или наклон- 


ной конфигурацией. 
Отмена разрядки имеет место при: 


- командах на подачу бумаги/командах дополнительной фор- 
лярной техники, Г 

- подаче команды на нормальную печать, 

- при синхронизации. | | 


При подаче различных команд на вид шрифта вид разряд- 
ки зависит от поданной последней команды на вид шрифта. 
Направление печати ни в коей мере не ограничивает выбор 


разрядки, | | 


3.5, Формирование знаков 


Знаки Формируются на базе генератора знаков ИШЗУ/, 
в котором зафиксирована точечная матрица каждого знака из 
определенного набора знаков. АЕ, 
Печатнне знаки с широкой или наклонной конфигурацией 
‘представляют собой модификации нормальных печатных знаков, 
зафиксированных в генераторе знаков. + 


3.6. Корректировка времени вылета игл 

В целях обеспечения поступательной-возвратной печати 
по позициям необходимо учитывать время пилета печатающих 
игл. Для этого импульон выборки управленин для печатающих 
игл подаются в разной нремя в зависимости от награвления 
печати и скорости печати, с pr | | 
3.7. Управление дрижиниом бланка 

Управление движением бланка характери 


` ветствующего уп щего симв S 
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программируемой длиной формуляра, 

программируемой конечной строкой формуляра, 
программируемыми метками табуляции, و‎ 
относителъннм и абсолютным вертикальным позиционированием, 


_ Следующие одна за другой Ў бумаги (РУ) 
изред выполнением суммируются до результирующе 
нирования, На ПУ двухдорожечной модификации обеспечивает- 


ся параллельная работа устройств подачи бумаги, | А 


З„8„ Автоматика визуализации 


Автоматика визуализации а подачей соот- 
LZE Благодаря ей 

после полной распечатки. строк опорожнено/, если не 
следует новая передача данных, в промежуток времени, CO- 
ставляющий ок. Т с, автоматически задействуется подача бу- 
маги, благодаря чему полностью визуализируется отпечатан» . 
ная последней строка. При передаче нового знака или коман- 
ды DEL бумага возвращается в исходную позицию. Отмена ав- 
томаТики визуализации осуществляется благодаря управляюще- 
му символу SLZA или путем синхронизации. г 


3.9. Принцип управления процессора 


Ниже дается обзор исходных программ и с помощью раз- 
личных планов прохождения программы поясняется принцип 
управления процессора. 0 


Перечень исходных программ 
SY ... синхронизация - типовая программа синхронизации 


НР ... главная программа - центральная программа координа~ 
ции всех кций ПУ; определение 
· длины разбега, нужной для печа- 
ти; реализация более длинного 
разбега, если необходимо 


ТР... интерфейс - идентификация и анализ команды; 
i запоминание знаков. 


НП... переключение на ~ включение или выключение широко- 


широкий шрифт _ го шрифта при заполнении ЗУ 
30... переключение на ~ включение или выключение наклон- 
- наклонный шрифт ного шрифта при заполнении 3Y 


сч... переключение кода ~ переключение диапазона знаков 
при заполнении ЗУ. · 


Е... конец строки ~ завершение строки в ЗУ строк 
А команда РУ, СН, BS, HPRR ИЛИ 
НРА ОР2 
МТ ... такт двигателя ~ подсчет всех МТ для привода Ka- 
ретки | 
- переход к подготовке колонок 
при печати 


- переход к табуляции при разбеге 
выбеге, .перебеге а 

~ переход к главной грамме при 
остаточном выбеге НД j ЖЫ 


НР его го 


"БР 


34 3 ас 


eee 


1:24 2 


горизонтальная 
табуляция ; 


ВЫЗОВ 3y 


генератор энаков 
Е2М9Ү 
E289 
2597 
E2N9R 


ЕВА 


E2 S9R 


на каждом 10-ом МТ отрицатель- 
ное приращение счетчика ТАВ 
при длине табуляции более 20 
включение УТАВ (360 знаков/с) 
при выбеге отключение LPG при 
ТАВ2 7(3) 

при разбеге и перебеге переход 
к печати при TABZ = Ø 


при печатном знаке - определение 
адреса пуска для ZG 

при метке текста - начать вндег; 
если следующая строка уже запи ~ 
сана в 3¥ ,~ оптимизация пути пе-- 
чати 

при метке BU ~ включить или Bh- 
ключить широкий шрифт | 

при метке SU ~ включить ИЛИ ВН-- 
ключить наклонный шрифт 

при метке CU - переключить диа- 
пазон знаков 

при метке НТ ~ из соответствую- 
щего регистра шагов табуляции 


Н ^ 


ввести в счетчик ТАВ 


‚ определение адреса пуска 3G 


распечатываемого знака 


- подготовка печатных столбцов при. 


Е5$К,НОВ,УНр, 9 игл, 180 знаков/с 


подготовка печатных столбцов 
ESK, шир.шрифт, 9 игл, 180 эн„/с 


подготовка печатных столбцов при 
ESK, нахл.шрифт, 9 игл, 180 зн./с 


подготовка печатных столбцов при 
ESK,NOR,RWO, 9 игл, 180 эн, /с 


подготовка печатных столбцов пра 
ЕЗК, „шрифт, RWD, 9 игл, 18 
знаков/с | 


подготовка печатных столбцов при 
ESK, накл,.шрифт,вир, 9 игл, 18 
знаков/с 


и: ^ 
с. 


СЕ... определение вели- ~ 
чины шага 


SK ,.. установка метки 
для РҮ 


ТА ... клавишный опрос . 


пр... подпрограммы. - 
г ДЛЯ РУ 


РР... деблокировка PV ~ 


РТ ... прерывание так- ~ 
тового управления 


Ру 


мп 


часть программы LF по определе- 
нию величины шага управления РУ 


часть программы ТЕ, в которой | 


‚на основании определенной вели- 


чины шага отдельной РУ оптими- 
зируется все движение РУ 


установка меток для РУ, а также 
установка меток и регистров для 
управления движением формуляра 


управление и снятие вибрации с 
клавиш PY в режиме "оф-лайн" 


подпрограммы для всего управ- 
ления РУ 


пуск управления РУ и управление 
подволящими магнитами, а также 
управление направлением РҮ 


отработка заданного количества 
тактов, обработка сообщения РЕҮ 
и сообщения АРЕ, а также пуск 
условий контроля за временем 


PZ ../ прерывание времен- - контроль за тактовым управле- 


“ ного управления РУ 


нием Ру, реверсированием при 
РУ вперед и старт в поступатель- 
ном направлении, управление вре- 


_ менем. успокоения РУ ` 


- -eme аа онааган тне E НН ТЕЗЕМ A 3 
rss они бараа С. р 
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Рис. 5. Блок-схема программы: синхронизация и авария 


- Пуск 

- Включить сеть или клавиша "Синхронизация" 

— Подпрограмма "Авария" | ЖОР, 
= ММ / при аварии | 

- Микропроцессорная система в основном положений 
~ Устакозить расстояние между строками (клаъишный опрос) 
- Установить высоту формуляра (опрос зыключателей) 
- Авария в регистре состояния - 

- Включить лампу "Техническая ошибка" 

- Основное положение всех сигналов интерфейса 

- Нажата ди клавиша "он-лайн"? | 

- нет | А 

- Подпрограмыа "Абсолютный. конец бумаги" 

- Подпрограмма "Авария" - 

- Успокоение каретки ок. 500 мс 

= Конец бумаги? | 


- да 

-~ Выключить все функции ПУ 

~ Останов 

- Техническая ошибка? 

- Включить деблокировку приеме 

22 - Режим "оф-лайн"? 

23 = Каретка в основном положении 

24 - Цожото ли клавиша "он-лайн"? 

25 - Включить деблокировку приема 

26 ~ Привод уе в основном положении | 
57 - Сообщение об ошибке (только при последовательном интерфейсе) 
28 = Последовательный интерфейс? 

29 - Подключена ли дополнит .формулярная техника? . 

30 ~ Переход к главной программе . 

ZI ~ Переход к главной программе 

32 Выключить "ПУ готово к работе" 

35 - Подача "Состояния ошибки" 

34 - Дополнит,.формулярная техника в основном положении 
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Рис.5 
Блок-схема программы: 
синхронизация и авария 
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Рис. 6. Блок-схема программы: главная программа 


mt HHHH HNO сома Ал онч 


ONIN чъпоно 


преди та ву 


Двикение каретки актив.? 
Было ли ухе сообщение об опибке? 
да 
Есть ли епе знаки в 37 строк? 
Конец тест-программы? 
нет 
Подача бумаги актив.? 
Авария подлрограмыы см, Ї/А& 
Контроль времени начала пуска печати (ок. 20С ис) 
Еще команды на подачу бумаги? 
Должна ли выполиятьОЯ команда Delet? 
ZFT актив.? 
Режим пон-лзйн"?2. 
Пуск ра ремени выполнения команд на подачу бумаги 
ОК. اتاد‎ д 
уск контроля времени успокоения ПУ (ок. I с) 
Тахн. ошибха? 
Включить дебдокировку приема 
Работавт ли тест-программа? 
Активизация дополн. рю техники 
Загружен ля тегистр Р 
Нажата ли клавиша отвода головки? .- 
Нажата ди клазива "он-лайн"? 
Последовательный интерфейс? 
Актуализация регистра дополн.зормул.техники 
Загружен ди регистр ZPT 
Отвод головка 
Есть ли еще зязки в 3У строк? 
Заполнен ли буер интерфейса? 
Полностью ди спорожнен б; уер тштерфейса? 
Включена лл 12 блокировка” привив? 
Активизиро вать подъчу бумаги 
Загружен ли буер интерфейса? 
Заполнено ли 54 строк? 


Определить длину разбега для печати. 


Запустить контроль. времени передачи буфера интероейса 
в 37 строк (2X. 200 ыс) 

Нажата ля клазипе "Тест"? 

Бумага в позигий печати? 

Имеется ля мазимальный ра266г? 

Загрузить регастр подачи Сухата подачей на OAZY строку 
Нажата ла клъзииа apy"? 

заполнить 27 строк иснтрольными данными 

салустить в03Е72т бумаги в позипию печати 


= 


Увеличить длазт рэз бега (активировать движи иие каретки) 
.Разбег для пет2та (активизировать A каретки 


Загрузить регастр подачи бучаги 
Загрузить з сегистр РЯ соответствующую подачу бумага 
рү подачз "шег 

ZPT дополнительная „ормуларизя техника А 
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Рис. 7. Блок-схема программы: программы Interrupt 


- Interrupt: , | 
такты подачи бумаги (дорожка Г) без левого концевого контакта 


- Пуск 
> Interrupt. такты подачи бумаги (дорожка 2) без правого 
. концевого контакта 

Interrupt? квитирование дополн.формулярной техники 


~ да 
= Дости з ли заданная позиция? 
~ Подача бумаги дорои І) актив,? 
- Подача бумаги (дорожка 2) актив.? 
- Загружен ди еще регистр | 
- нет 
- Обозначить ошибку позиционирования. 
~ Работает хи синхронизация? - 
~ Актуализвровать регистр подачи бумаги 
- Работает ли синхронизация? 
5 - Вновь активизировать дополн.формулярную технику 
6 - Запущен ли выбег? | 
17 - Установить основное положение каретки 
18 ~ Контроль конца бумаги - 
19 - Дезактивизировать подачу бумаги { : 
Актуализировать регистр дополн.формулярной техники 

Авария подпрограммы | 
Запустить выбег 
‚ Отработана ли подача бумаги? 

Останов | 
25 ~ Дезактивизировать дополн. PO PMY IR PH e технику 

~ Выключить деблокировку приема 

27 = Interrupt? Последовательная передаче данных 
28 = Interrupt? Контроль времени 
29 - Долина кока ш, печать? 


mii ол WNN ++ 
дААМНО 


гә 
г 
11111 


30 - Подготовить печать 
3I = Төхн,.ошибка 
32 - Время закончилось? 
‚33 = Дона ди запускаться подача бумаги? 
34 = Загрузить регистр подачи бумаги 
35 = Даш в буфер интерфейса _ 
36 - Сообщение 54 ошибке 
37 ~ Актуализировать счетчик контроля времени 
38 ~ guens ди зэпускаться О Тр) 25Р? 
39 - Запустить передачу 1Р=?25Р (полностью включить буфер интерфейса) 
40 = Прекращение контроля времени передачи 1Р=)25Р 
4I = Запустить успокоение П 
42 - Выключить красяцую ленту 

Отвести годовку ; | : 

При наличии звтоматики визузлизации визуализировать строку 
43 - ТР ~ буфер интерфейса | 

ZSP ~ строк 

ZFT ~ дополни?.формулярн. техника 


закрыть ЗУ строк ВУ отрок веподнен) 
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Блок-схема программы: 
интерфейс, часть I 


года 


Рис. 8. Блок-схемз программы: интерфейс, часть I 


- Пуск 
Interrupt: передача данных (параллельно) 
Действительные параметры или промежуточные знаки? 


нет 
„Действительный знак конца? 
Сообщение об опибке в регистр состояния 


а ; + 
ехническая ошибка? 
—Пересчитать параметры 
- Записать в 57 промежуточные знаки 
0 - Работает последовательный интерфейс? 
І - Прекращение контроля времени 
12 - Видача сообщения о состоянии 
13 - Записан ли в 3Y "Бзсаре"? 
14 - Команда МОР? 
15 - Записать в ЗУ команду ESC 
I6 - Останов 
17 - Команда? 
18 - Команда BSC? 
Выполнить переключение диапазона знаков 


HH хосо-2с\ал4 гоня 
1111111 


19 

20 - Превышен формат? 

21 - Пробел? 

22 - Первый знзк строки? - 

23 - Переключение диапазона знаков? . 

24 - Пробел в ЗУ строк | 

25 - Команда Delete: е 

26 - Кодировки начала строки В BY строк 

20 - Команда горизонталъного позиционирования? 


Техническая ошибка? 
Превншен формат? а. 
Печатный знэк в BY строк 
Перемещение левой дорожки бумаги? 
Выключить деолокировку интерфейса 
Включить красяцую ленту 
ЕР 2 конца строки 
ПУ с одной дорожкой? 
~ Записать В результирующее перемещение бумаги 
36. Заранее пометить сброс | 
59 = Сообщение "ЗУ строк не опорожнено" 
40 - Деблокировку приема выключить, включить "ЗУ строк заполнено" 
41 = Перемещение правой дорожки бумаги? ` 
42 - Кодировки конца строки в ЗУ строк 


28 = Результирующий размер шага в 3У строк/счетчик позиций печати 
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Рис. 9 


Блок-охема программы 


интерфейс, часть 11 
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Рис. 9. Блок-схема программы: интерфейс, часть 2 


~ Подклочена ли дополн „формулярн. техника? 


нет 

- Команда на расстояние между строками? 

- Записать в Зу актуальное расстояние между строками 

- Кодировки конца строки В строк 

= Команда ка дополн, рмулярн.технику? 

- Комада E3 вид шрифта? 

= Записатъ-в Зу команду на вид прифта 

0 ~ Записать в 37 команды на дополн. ормулярн„технику 

І = Записать в 37 состояние для автоматики визуализации 

12 ~ Команда ва автоматику визуализации? | 

13 - Команда нё метки табуляции? 

14 - Иденти: ипировано два конца строки? 

15 - Команда кв вертикальное позиционирование левой дорожки 
16 ~ Командз нз горизонтальное позиционирование? . 

17 ~ Установить /погасить метки табуляции | 5 

18 = Выключить "Деблокировку приема", включить "ЗУ строк заполнен“ 
Т9 = Записать в 37 значения конфигурации формуляра 

20 = Комаяда ва конфигурацию НЕЕ левой дорожки? 

21 - Работает последовательны интерфейс? 

22 = ПУ с од=ой дорожкой? - 

23 = Опрос обозначений устройств? 

2% = Вывод обозначения устройства по Interrupt 810-передачи | 
25 - Команда вертикального позиционирования правой дорожки? = 
‚26 = Опрос состояния?- А 

-27 = Вывод состояния устройства по Interrupt 810-передачи 

28 = Записать в 87 значения конфигураций формуляра 
29 = Команда кз конфигурацию формуляра на правой дорожке? 

10 = Команта Sew-line? 

31 = Установить счетчик позиций печати на нуль 

32 = Переход к сообщению о состоянии 
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Рис. 10. Блок-схема программы: 


управления кареткой 


INTERRUPT ~ Такты двигателя 


_ Interrupt: такты двигателя каретки 


= Пуск 


` = нет i 


- Двухстолбцовая печать? 


- Запустить выбег ( дезактивизация печати) 
- Еще печатные знаки в 3Y строк? 


да | 
. Актуализировать счетчик столбцов и счетчик позиций головки 


- Запустить остаточную распечатку опаздывающих столбцов печати 
_ Распечатка произведена под контролем времени? 

- Идентифицирован конец строки? | 

- Определить адрес пуска тенератора знаков 

- Есть ли еще команда на работу? 

- Закончена ли остаточная распечатка? 


- Оптимизация пути печати 


- Команда на переключение на широкий шрибт в 75Р? 


~ Печать актив, 


- Выдать информацию об остаточных стол: цах 

- Команда на переКлючение на наклонный шрифт В 28р? 
- Включить ИЛИ ВЫКЛЮЧИТЬ широкий шрифт 

= Остаточная распечатка на DSPK актив. ? 

- ВКЛЮЧИТЬ ИЛИ ВЫКЛЮЧИТЬ наклонный шрифт 

- Переключение диапазона В 25Р? 

- Подготовка и вывод столбцоВ 


рок 
DSPK ~ двухстолбцовая головка 


25 = Команда на табуляцию: ввести В счетчик таб, размер шагов 


26 ~ Дерек диапазон знаков (лат. ~ кир,» 
27 - Въбег? : ; 

28 = Окончательная подготовка знаков? 

29 - Запустить перебег (печать езактив.) 
10 - Закончен ли выбег или вере ет? 

31 = Может ли быть закончен выбег? 

$2 = Активизировать печать 

34 = Актуализировать счетчик табуляции 
54 = Выключить команду на работу _ 

55 = Останов 

36 ~ ZSP = 3y стро 


` = 38 - 


4. Управление кареткой | { 


&ь„1„ Общее описание 


Рис. 11. Блок-схема управления кареткой. 
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Капаколіокіе 


Концевые контакты _ 


TG - тактовый датчик (фотоэлектрический) 
SM - шаговый двигатель 


в Поданные процессором сигналы выборки управления /1ФС /УОК, 
/VW , /УТАВ обрабатываются B логической части управления кд--. 
реткой, в результате чего при выводе соответствующих сигналов 
на eurora часть обмотки шагового двигателя зедействуются 

и шаговый двигатель приходит в движониб. 


По системе. тактового датчика, УстВНОЕЛЕЕЕНОЙ на. валу 
шагового двигателя и состоящей из токтовой аз си и 2 фото- 
электрических датчиков (см, также Ile &„2.1.), формируются 
сигналы /01 и /02, которые в логической част уп звления 
кар Ни е врабатываются в сигналы прямого и обратного сче- 
та (/ZV и /28), 

Тактовые сигналы МТ используются в логической части 
ро кареткой для регулировки скорости, сигналы /28 и 

7% передаются на процессор и подвергаются далъвейшей одра- 
ботке (запуск Ди печати, определенив позиций, оптимиза- 


ция пути печати 


Система управления кареткой выполняет следующие функций: 
= начало движения көрөтки и регулирование разбега вплоть 
до определенно заданной ‚скорости, | А м 
. регулирование скорости движения ` опре генной = 
пост", 


” 


759. - 
„ переход от одной скорости К другой, 
‚ управление процессом торможения, 


ip идентификация концевых контактов M предупреждение 
Концевые контакты (левый и правый края) представляют · 
собой фотоэлектрические датчики, сообщающие системе управле- 
ния кареткой, логической части и процессору о выходе каретки 
за левый и правый края. 


- Скорости каретки Частота шага двигателя 
180 зн./с 2 0,45 м/с а 1,8 кГц 
560 зн./с 2 0,9 м/с 2 3,6 кГц 


- Путь ускорения H торможения: 


в общем © 7 знаков. | 
Это относится к ускорению с 0 зн./с до 180 зи./С ИЛИ 


560 зн./с и к торможению ОТ этих скоростей до 0 ЗН./Су 8 
также к переходу от одной скорости к другой. > 


4.02, Управление кареткой, логическая часть 


Принцил действия управления двигателем между фазами 
ускорения и торможения основан на пре действия двига- 
теля в установленных определенным образом зонах характерис- 
тики крутящий момент-угол вращения. 

После деблокировки движения вращающееся поле двигателя 
включается двумя псевдоимпульсами В соответствии с нужным 
напразлением. с опережением ротора нё 2 шага. и 

Это соответствует фазовому углу 1209 и приблизительно 
максимальному PY ОНУ моменту в характеристике шага дви“ 
гателя. При 900 производится переключение иө следующий полу” 


шаг. Тогда ще движении вращающееся noie перомецвотся ени 
товъми импульсами дальше, тоже в зависимости от направления 


движения. С возрастанием скорости вследствие замедления 

вращающегося поля фазовый угол и, следовательно, крутящий 

момент уменьшаются до тех пор, пока не будет достигнуто 
состояние равновесия при заданной скорости, которое naps- 
ду с прочим определяется моментом трения всего привода 
каретки e 

Во время фазы ускорения движения 0 постоянной OKO- 
ростью и фазы тормок НИЯ требурщевся замедление а 
гося поля двигателя (см. блок- хему на рис, 12 = Управле- 
ние кареткой, логическая часть) обеспечивветоя мулътивиб- 
ратором (УСО), зависящим от скорости и управляемым по н8- 

_ пряжению, по 3 регистрам сдвига, }; 

В начале торможения два импульса тектирования селек- 
тируются, Это приводит к отставению врещвющетося поля от 
ротора на 120, что соответствует приблизительно макси- 
мальному крутящему моменту. С уменьшением скорости крутя” 
щий момент убывает, И при минимельной скорости враща ющее ся 
поле останавливается» | | 

"При переходе от скорости печати к скорости табуляции 
и наоборот изменяется "олько время замедления. С помощью 
двух псевдоимпулъсов каретка может работать только В режиме 
пуска-останов8, | 

Но тогда сигнал /LFG должен снова дөзактивироветься, 
до того как первый импульс /61 переключит дальше кольцевой 
счетчик. В этом случав двигатель выполняет только два шага, 
Это используется при синхронизации каретки для того, чтобы 
уменьшить угловое отклокение роторз в режиме удерживания» 


В. 


Направление : Выделение 2 импулъсов датчика 


Сигнал счета 2 псевдоиипулъса в начале торможения 


прямого. 4 | 
обратного | при пуске, Ускоренный останов при выходе 
i за концезые контакты 
Тактирование | 
у кз 
Датчик 1 З-фазный кольцевой счетчик | | Схема Контроль 


ہا کہ 


“~e. a ж -= СЯ 


останова | | скорости 


Остальная 
электроника управления 


+ 
= 


двигатель OTE 


3=фазный [ | Оконечные | Регистры сдвига Делитель частоты | | VCO «лаг, 
каскады |+ ]5х8 битов (269) АА 
- ж д U \ е 


Переклю- | при пуске; останове; | | 
чение фаз-| смена скорости огра- 
кого тока | ничена во времени | Скорость V4; У, 


Рис. 12, Блок-схема управления кареткой = логическоя часть 


е 


Аа 


4.2.1. Функциональное описание отдельных узлов 
` Тактирование двигателя А 


Тактирование pan orena ОЕ фотоэлектрическим - 
сканирующим устройством, формирующим 2 сигнала, сдвинутых . 
е < 7 


по фазе каждый на 90 ' 
G1 G2 I шаг двигателя 


Тактовая шайба 


Сигнал обратного > 
счета 


Сигнал прямого г“ 
счета— | 


Рис. 15. Тактирование двигателя 


Это достигается путем установки двух жестко расположен 
ных друг относительно друга датчиков на щелевой шайбе с сим- 
метричными делениями, жестко привязанной к ротору. Каждый 
датчик формирует 48 сигналов Н и 48 сигналов L на каждый 000- 
рот тактовой шайбы. Оба датчика помещаются HA одном щитке, 
который при включении тока удерживания двигателя устанавли- 
вается перед тактовой шайбой, как это показано на рисунке. 
Корректировка производится еще при вращении двигателя в це- 
лях приблизительного уравнивания скоростей квретки при дви- 
жении в обоих направлениях. Учитывается только каждая 2-ая 
кромка тактовой шайбы. Для этого служит датчик 2, 


| 
| 


Электроника управления 


Электроника. управления охватывает обмен сигналами по 
управлению печатающим устройством (ZVE), комплекс подготов- 
ки сигналов датчиков тактирования двигателя и концевых кон- 
тактов, регулирование скорости, переход от скорости печата- 
ния к скорости табуляции и наоборот, соблюдонив заданных раз- 
меров позиционирования, включая останов не в соответствии со 
знаком, специальные комплексы, как, например, предупреждение 
аварий и реализация времени зещитн, а твкжб зызод логичес- 
ких сигналов для задействования силовых оконечных каскадов 
двигателя и для обеспечения энергией отдельных фаг движения, 


LINE CUN OT о о а оо O ааа ива элее 


~ Сигналы счета /2У, /ZR; MT 


Положение сигналов прямого и обратного Gora /ZV и /ZR 
представлено на рис. 15. Это раздельные сигивлы для движе-. 
ния каретки в поступательном и возвратном направлении, CNY- 
жащие дли определения позиций, это дийферонцированные и 


продление монотриггерами сигналы датчика 1, 
МТ содорхие 069 сигнала счета, УТ ~ это внутренний сиг- 
нал МТ, кажлый укрулье ~ это одна инфоривция из один полушаг А 


одвиготодн * одну 7 очку печати, 


КҖ ү, Де 
- Формирование трехфазной системы 


Центральным узлом электроники управления является трех- 
фазный кольцевой счетчик, предназначенный для прямого и об- 
ратного счета (D 195). | ; 

Этот счетчик при синхронизации включения управления ка- 
реткой или /5РАП5 устанавливается в определенное положение 
параллельным запитыванием, Выходные сигналы кольцевого счет- 
чика через 8-битовые регисторы сдвига (D 191) попадают на 
силовые оконечные каскады,» 


При начале движения ( /1Рб=1) в начале и конце времени 
tuys формируются оба псевдоимпульса /PSI, переключающие- 
кольцевой счетчик на 2 шага дальше. Нужное направление (/У#) 
фиксируется в начале движения, определяя на входе МС колъ- 
цевого счетчика во время приложения обоих псевдоимпудъсов 
направление перехода. вращающегося поля, При этом кольцевой 
счетчик запитывается уже последовательно. Во время движения 
УТ обеспечивает дальнейшее перемещение вращающегося поля. 
Направление сдвига D 195 определяется перед каждым импульсом 
УТ сигналом датчика /с1, | 


- Регулирование скорости 


Каждый импульс УТ запускает по UV1 сравнительный Че 
братор UV2. Сигнал UV2 управляет схемой интегратора. Высота 
напряжения интегратора определяется скважностью и, следова- 
тельно, скоростью двигателя, Это зависящее от скорости на- 
пряжение регулирует зависимый от напряжения мультивибратор 

( VCO). Если, например, скорость ротора увеличивается, часто- 
та VCO понижается. Благодаря этому уменьшается частота TAR- 
та сдвига 8-битовых регистров сдвига, замедляющих выходные 
сигналы кольцевого счетчика и, следовательно, переключение 
обмоток двигателя, Ротор затормаживается за счет низкого кру- 
тящего момента до тех пор, пока не будет опять достигнута 
заданная скорость. И наоборот, схема регулировки при сниже- 
нии скорости с возрастанием крутящего момента работает до тех 
-пор, пока не будет опять достигнута номинальная скорость. 


- Перемена скорости 


Эту перемену обеспечивает /VTAB без промежуточного OCTA- 
нова двигателя, причем изменяется лишь время замедления. Это 
осуществляется путем деления пополам или удвоения частоты 
усо с помощью делителя частоты и путем одновременного пере- 
ключения оравнительного унивибратора UV2 ‚ для того чтобы 
получил необходимую крутизну регулирования. В начале переме- 
ны скорости сдвиг по фазе между вращающимся полем и ротором 
составляет примерно + 120°, 

Это приблизительНо равно максимальному крутящему момен- 
ту. При переходе от 360 зн./с на 180 зн./с на протяжении 40 
. шагов время замедления ограничивается путем дополнительного 
` переключения UVI в целях ускорения и демпфирования перехода 

на меньшую скорость. Наконец, UVI обволечивает время восста- 
_новления. UV2, сИ 


EN y а 


- Останов, не обусловленный знаками 


Процесс торможения запускается по /LFG=H. Выделяются 2 
импульса ҮІ, Если на двигателе еще заданная скорость, то 
сдвиг по фазе между вращающимся полем и ротором составляет 
+1200 RB A За счет замедления по регистрам сдвига 
этот фазовый угол уменьшается до небольшого остаточного уг- 
ла. Выделение 2 импульсов обеспечивавт тогда мгновенный 
сдвиг по фазе, составляющий ок. -Т20° (отставание). Двига- 

тель, начиная с максимального крутящего момента, затормаки- 
вается ‚ и замедление вращающегося поля снимается в соответ- 
ствии со скоростью прохождения через УСО, т.е. фазовый угол 
‘изменяется от ~120° примерно до 09. При минимальной скорости, 
определенной путем сравнения с Е пувр» трехфазный кольцевой 
счетчик останавливается. 


Вращающевся поле останавливается тоже, как только двига- 
тель выполнит первый шаг в противоположном направлении. Во 
избежание дополнительных угловых погрешностей кольцевой 
счетчик останавливается так, чтобы в режиме удерживания бы- 
ла включена только одна обмотка двигателя. 


- Предупреждение аварий 


‚ Корректировка заданного направления в пределах левого 
и правого краев А 


e При входе каретки в обе краевые зоны процесс торможе- 
ния запускается также автоматически: при скорости 360 зн./с 
сразу, а при скорости 180 зн./с через 40 шагов двигателя 
после выхода за концевой контакт 


. Защита от непрерывного Е двигателя энер- 
гией я или торможения. С помощью UVSA по сигналу 
/LAUF фазовый ток через 2-4 с. уменьшается до тока удерживания 


e Процесс торможения не может запускаться сигналом /ТАБ2ОО 
во время перемены скорости с 560 зн./с на 180 зн./с 


‚. реализация времени успокоения двигателя. 


Когда сы: переходит в концевую позицию, во время защи- 
TH. буут #20 мс фазовый ток удерживается на уровне ок. 5 А. 


Лишь после этого /ЪАПР=Н и фазовый ток уменьшаются до 
тока удерживания. ы 

Процессор вплоть до следующей деблокировки движения 0086- 
печивает дальнейшее время успокоения, составляющее è 150 мс. 


- Обеспечение энергией отдельных фаз движения 
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Схема последовательности операси? 
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Рис. 14 
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4.3. Управление кареткой, силовая часть 
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Komp. = компзратор 
EST ~ ток удерживания, логика | 
| ~ источник задаюцего напряжения 


Рис. 16. Елок-схема 


ще 


С помощью силовых оконечных каскадов 5 обмотки двигате- 
ля (шагового) задействуются в соответствии с тактированием. 


Сигналы /\Е1, /WE2 и /ЧЕЗ являются сигналами, задейст- 
вующими силовые оконечные каскады. М 

Сигналы /LAUP и /ЈРН определяют включение тока удерхи- 
вания, а также низкого и высокого фазового тока. . 

Фок удерживания ~ это постоянный ток (2 А), который в 
зависимости От /МЕ1 ,/МЕ2 и /WE3 и /LAUP = Н запитывается в 
одну из 5 обмоток и удерживает шаговый двигатель в своей по- 
зиции. : | 

При движении каретки ако = 1) прерванный ток прохо- 
дит через задействованную (задействованные) обмотку (обмот- 
ки) двигателя. В соответствии с уровнем /ЈРН при Этом уста-- · 
навливается высокий или низкий фазовый ток (5 А или 6 А). 

Фазовый ток устанавливается по следующему принципу: 

‚ источник задающего напряжения ге? подает задающее на- 
пряжение (в зависимости от /JPH = L или Н) на компаратор, 
который сравнивает это напряжение с падением напряжения по 
сопротивлению, через которое протекает ток обмотки. 

По достижении верхнего или нижнего предельного значения 
тока обмотки оконечный каскад для обмотки двигателя блоки- 
руется или задействуется по компаратору и последующему триг- 
хору irre) в результате чего устанавливается средний ток 

M 3 м! i 


5. Управление усилителем печати и подводящими магнитами 


5,1, Усилитель печати 


5.1.1. Общее описание 


Узел "Выборка управления печатающей головкой" служит 
для задействования функций отдельных печатающих магнитов · 
в моменты времени, определенные процессором. 

На логическом Т9Зе осуществляется промежуточная фик- 
сация информации и формирование импульсов выборки управле- 
ния оконечными каскадами, | ЗК | 

См. рио. 17. Управление усилителем печати). 


Логичес- 
кий ТӘЗ 
ZVE 
| FGOJ . /021 
х ‚ упя печатающий 
/N311 | ng A 707 магнит 
| 7247 | еїпһєеї+ | /025 т | 
№718 T : i 
N321 /038 | Берт а 
029 — | 
L 
/м227 | К Ады 
| /м№228 | оо 
| 
| | 
t 
| 
Ин 11 I-an игла 
: | í 
Инт 17 7-ая игла 
/NI 18 В-ая игла 
Инт 28 9-ая игла 
ТУ - усилитель мощности Рис. 1?. Управление усилителем 
| | печати. 


5.1.2, Управление усилителем печати, логическая часть 


Ксгда FGD1 = L ‚ процесоор предоотавз 
| ляет 00 
щие логические сигналы (/нт11 = 1289 ААН ОЧЕН ВЮЩИХ MTA, 


запускаемых ближайшим фронтом ІН сигнада XDI, 


° Прямые или замедленные сигналы /№111 = /нт2 
= 8 принимеют-- 
ся по PGDI = H в промехуточное ЗУ. По фронту LH сграда ADI 
запускавтся унивибратор печати, а по соответствующим логи- 


еским связям формируются импульсы внбо 3 
0114 для оконечных каскадов. er A aia teei (011 


/oTFG lT 
ғС02 
x03 E ЖЩ Ор 
CUS 
/n3 
/03 425 ив 


Рис. 18. Управление усилителем печати, ‘логическая часть 


5.1.3. Управление усилителем печати, силовая часть 
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Рис. 19. Блок-схема 


Принципиалъная структура. оконечных усилителей и рин- 


цип их дойствин такие же, как на Их оконечиих каскодах 29 


что в СОСТОЯНИИ. ПОКОЯ ИГД TOK удорживания на проходит, 8 
ток, попускающий магниты печатающих игл, ограничивается до 
опредоленного значения. 

По сигналу РАЦ оконочные каскади могут. Одокироватъ-:. 
ся (обой по напряжению), 


„ЖОЛ ш; 
5.0% Усилитель подводящих магнитов 


Усилитель служит для задействования подводяцих магни- 
тов. Их функция заключается в том, чтобы установить механи- 
ческие части, направляющие головку, таким образом, чтобы. пе- 
чатающая головка при печати и движении каретки устанавлива- 
ласъ на таком расстоянии от бумаги, которое определено устрой- 
ством сканирования толщины бумаги, Сигнал /КАЗ, требующийся 
для запуска, подается процессором. При /Ка5 = В подводящие. 


магниты обесточены, и головка отведена. 


Подводящие магниты. 
спраза/ слева 


+ 


Рис. 20. Блок-схема управления подводящими магнитами 


6. Управление подачей бумаги и красящей ленто 


6.1. Общее описание управления подачей бумаги 


Р{ 11 


JERH ` \/PLAUF 
/xPFG | Логика Силовая 
| управл. пт? часть 
ZVE дода тт2 урар. 
умаги подаче 
/Р25 бумаги 


Шаговъй 
Двигатель 


Рис. 21, Блок-схема управления подачей бумаги 


4 Lo UAE DGG 
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о Подача бумаги осуществляется с помощью 3-фазного шаго- 
вого двигателя, работающего в полушаговом режиме. | 
Поданные процессором сигналы /FRH, /ХРЕб, /ХРМУ обраба- 
тываются в логической части управления подачей бумаги, так 
что шаговый двигатель задействуется по силовым оконечным 
ее приводится в соответствующее движение, 
игнал /PZS в виде сигнала счета выполняемых шагов по- 
дачи бумаги передается на процессор. Наименьшая подача с0- 
стоит из 3 шагов двигателя, увеличение подачи достигается 
путем умножения на целые числа. 
3 полушага двигателя 2 1/8-строчная подача 2 1/48 дюйма 
12 полушагов ‘двигателя = 1/2-строчная подача 2 1/12 дюйма 
24 полушага двигателя 2 Т-етрочная подача 2 1/6 дюйма и Tolle 


18 полушагов двигателя 2 Т-строчная подача (сокращен.) £ 1/8 дюйма 
6.2. Управление подачей бумаги, логическая часть 


ZVE : 
6 | сыч | ра 
| [nvr таке | PL11 
/РІ AUF P2 
[XPFG Силовая ГГ 
| Логика Счетчик ог подачи дд sn 
| у Соар А. PLII 
/Р25 Н - 
\ | 
хему L ; Ta ' 
см - шаговый двигатель SMV = мультивибратор, управляемый | 


по напряжению 
Рис. 22. Блок-схема управления подачей бумаги, логическая часть 


Логическая часть состоит из мультивибратора (SMV) , 
управляемого по напряжению и предназначенного для формирова- 
ния тактов шагового двигателя, счетчика Джонсона, подготав- 
ливающего такты двигателя таким образом, что 5 сдвинутых по 
ase такта (м71, МТ2, MT3) формируются в виде сигналов BH- 
орки не обмотками двигателя, мультивибратора пос-- 

тоянной частоты в диапазоне 14-22 кГц для принудительного 
прерывания силовых оконечных каскадов в рожиме удерживания 
и логической части для резлизации поступотолъно-возвратного 
направления подачи бумаги,» | 

Основное состояние управления устанавливается при вклю” 
чении рабочего напряжения логической части и после каждой 
законченной подачи бумаги. В этом состоянии сигналы /ХРРО, 
ИРЕН „/?28 имеют потенциал He Сигнал /XYWV для поступатель- 
ного направления подачи бумаги имеет уровень Le При /ХРРб=Н 
счетчик Джонсона остаетол в своем. основном положений, И ток 
удерживания проходит через обмотки двигателя. ЕА 


= 51 = 


Счетчик Джонсона ~ это кольцевой счетчик, располагаю" 
ций 6 состояниями. В режиме удерживания может устанавливать- 
ся одно из 2 основных положений: все выходы Q счетчика pab- 
ны Н или 1. i - 70 
Таким образом, сигналы МТ в состоянии удержания привя- D 
зываются следующим образом: | 


МТ1 MT2 МТЗ 

H 1 Н 

Li H L { 

Это означает, что включаются или обмотка 2, или обмот- 
KM IM 3, 


Подача бумаги задействуетоя по /XPFG = L, При этом ДӨ- · 
блокируются такты мультивибратора для счетчика Джонсона, 
мультивибратор блокируется для принудительного прерывания, 
а’задающее напряжение переключается, в результате чего ДЛЯ 
работы шагового двигателя имеется В распоряжении максималь- 
ный ток, составляющий ок. ГА. 

На 2-ом такте мультивибратора сигнал /Р25 устанавлива- 
ется на 1, в результате чего процессор устанавливает сигнал 

РЕН на L, благодаря чему SMV повышает свою частоту до 833 
Ц. /Р28 является в то же время сигналом счета для процессо- 
ра, подающего за 3 шага двигателя сигнал H = L - He 

Если требуется завершить подачу бумаги после вх УУ» 
дюйма, то процессор забирает назад сигнал /РАН по (п-1) /Р25, 
в результате чего 5МУ снова достигает своей основной часто- 
тъ. После п х /Р28 деблокировка /XPFG снимвется, и исходное 

‚ состояние достигается, как это указано вишв, Принципиальная · 
последовательность логических операций представлена на сле- 
дующей тактовой диаграмме. 
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Рис. 23. Принципиальная последовательность логической операции 


6.3. Управление подачей бумаги, силовая часть 


~- Сформированные в логической части сигналы MT1, МТ2 и 
МТЗ являются сигналами задействования для силовых оконечных 
каскадов, запитывающих в обмотки шагового двигателя пре рван- 
нъй ток, устанавлинающийся в зависимости о? задающего напря 

8 состоянии удерживания (/PLAUP = H) проходит выбран- 
ный ток удерживания, соотавляющий 0,5 А, - 
В целях подавления частоты прерывания в диапазоне слъши- 
мости оконечные каскади принудительно прерываются частотой 
кГц (Трой = 600 мко). лаз 


Во время работы (/PLAUF = L) имеется такое задающее Ha- 
пряжение , Ци котором в аздействованной обмотке устата 
өтоя средний прерванный ток, составляющий ок, ТА, - 

Принцип регулиронания Фока аналогичен принципу, описан- 
ному в п, 5.1.3. t | 


6.4. Управление красящей лентой 
6.4.Т. Общие сведения 


Управление красящей лентой служит для линейного пере- 
мещения красящей ленты вдоль бумогоопорного вала. 

ER OCYIMO OT BINO TOR от дниготелй постоянного тока, 
который благодаря реверсированию полисов обеспечивает Bog- 
можность перемещения красящей ленти вправо и вдево, 


за 


От процессора Двигатель 


/ЕМА : 
Переключ. 
контакт 


Выключатель 
конца крася- 


цей ленты | 
Реле реверс. | 
| полюсов | | 
! Сопряжение : Сопряжение. 
| логики | силовой электроники 
| 


Рис. 24. Блок-схема 


6.4.2. Принцип работы системы управления 
Е управления красящей ленты выполняет следующие 


печатающей головки; 
б) вращение катушек с красящей лентой вправо или влево; 


| в) замедленное подключение двигатедя красящей ленты 
при переключении направления вращения; Е 


г) выключение двигателя красящей ленты при слишком 


а) включение и выключение красящей ленты при останове 


сильном натяжении ленты. 


Для включения и отключения двигателя красящей ленты 
На схему красящей ленты подается статический сигнал /РМА от 
процессора. ( /?МА = Н означает останов, а /РМА = L означает 
работу двигателя). По 2 мнверторам сигнал примо поступает 
на транзистор возбуждения оконечного усилители. 
3 При слишком сильном натяжении красящей лон? OT контак 
та по ходу движения ленты подается сигнал ия процессор, ко- 
торый по сигналу /РМА останавливает, красящую ленту. 
Переключение направления красящей ленты осунествляется 
путем переключения полюсов двигателя с помощью лө, 
Поскольку при переключении двигатель ошо [лбОТВӨТ В 
прежнем направлении, до пвремецения красящей лян?ти в другом 
направлении проходит кратковременное успоковния, 
Это осуществляется внутренним путем с помовью моноста- 
бильного мультивибратора. 


К 12/11 


: e Кт . 
- FAP bzw. И Eas 
А + | 
FAA bzw. FAP 


Переключение полюсов двигателя 


Рис. 25. Управление красяцей лентой 


7. Электропитание 


Устройства с внутренним электропитанием оснащены бло- 
ком питания, генерирующим следующие необходимые для работы 
напряжения: 


5Р=+58+5% 2 50 Вт (5 Ри5 задаются отдель- 

В+5% >25 Вт НО ПО соображениям помехо- 

а защиты) 
В+5# 25,2 Вт 
2 25 Вт: 

24 2 72 Вт (може? нэгрухаться импульсами) 
Ў > 100 рт (может нагружаться импульсами) 
+ = . 

5 


{+ + + 


N г BEY 

зкдов напряжйние ген | 
Включение и выключение устройства, т.е, последовательность. 
включения и выключения рабочих напряжений, угравляется MONY- 
лем последовательности переключений, который в то же время 


врирузтся переключательной схемой. 
ре 


à 


контролирует уровень рабочих кзприженуй, Туре 

При подилгчении 220 Е сетевого изпряжения мо g sern в- 
пятственно вырзбзтыватьой из: хиения 5 Р, 5 РЕ, SA И 12 ps 
Только по достижении изждик азгряжением ZAZAZEOTO значения 
по оптосовлинителю дяблокисумся силовые напряжения 24 Ри 
36 P, По достивении этими попрежениями опрелелевного узовня 
сигнал /5РА!З, укаливакщий из всличив Всех изпгежени;, nape- 

Одновпеивико осуществайе тоя оптическая иосиязций: HQ 
пульте управления загорается сетевая контрольной дампочев 
зеленого цветя, 


дается на пропебсор» 


Если какое-либо наприженяе опусказт сле делвиного 
порогового значения, ТО бИГИЗЛ /ЗРАЧЗ измета” то, NTO paene- 
никавтся процесором как телиичсокая бо. к^ Кто АТ кто 
му, +0 сетевая ковтролънай кав Чо CONRO s g 

Сбой напряжений 5 Р. 3 PR, > Р АЕ СОРТ В Eo 
му, что оба силови” HINER еж 7 Ж 25 тото 
Ф 

DT 


~ 55 = 


Если одно из этих силовых капряжений (24 Р или 36 Р) 
отсутствует, то все другие еще могут наличествовать в преде- 
лах установленных границ. 

Если упавшее напряжение восстанавливается, то индициру- 
втся наличие всех напряжений. | 


- Дистанционное включение 


_ С помощью дистанционного включения Horno отправите : 
установлением напряжений 5 P, 5 РЕ, 12 Ри 5 X, В случае No- 
дачи напряжения 5 В на вход HALT перед подключением 220 В 
эти напряжения устанавливаться не могут. Лишь после CHATHA 
напряжения 5 В генерируются рабочие напряжения. При повтор- 
ной подаче 5 В на вход HALT имеет место сбой рабочих напря- 
хений, | Е. 
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I. Печатающий механизм 


Печатающий механизм состоит из: 

~ печатающей головки, . 

~ бумагоопорного вала, 

- подводящего механизма, р 

- механизма установки толщины бумаги. 


Т.Т. Печатающая головка 


В печатающей головке (рис. 26) находится в. зависимости 
от комплекта оснастки до 9 печатающих игл (100). Каждая иг- 
ла жестко создинена с якорем (ТОТ) и с помощью плоской пру- 
жины (102) устанавливается в положение покоя путем прижима 
ве к расположенной сзади юстировочной ‘крышке (103). 

роме того, каждая игла привязана к магниту (104), 
сердечник которого (105) ограничивает спереди путь парамог 
щения якоря (ТОТ) и, следовательно, печатающей иглы (100), 


Магниты установлены в корпусе таким образом, что печа- 

‚ тающие иглы могут выходить из направляющей (107) на 0,45 мм. 
` Положение магнитов в корпусе (106 КИШЕТ шлицевыми 

гайками (140). Юстировочные крышки (105) служат для демпфи- 
рования печатающих игл в состоянии покоя, Они установлени 

таким образом, чтобы иглы в состоянии покоя лишь слегка Bhi- 

ходили из направляющей (107) и оставались в одной плоскости, 


Печатающие иглы (100) проходят через направляющие кана- 
ЛЫ (108), переднюю направляющую (109) и направляющую игл 
(10?) так, чтобы они в конце печатающей головки входили в 
щель, расположенную вертикально к направлению движения, 


_ Базирование и крепление печатающей головки на суппорте 
осуществляется с помощью установочного пальца и двух шести- 
гранных гаек, К печатающей головке привязана направляющяя 
красящей ленты. Управление красящей лентой и перемещение - 
каретки обеспечивают равномерное и оптимальное использование 
красящей ленты, Одна иди две ленты из фольги, оснащенные 

штекерными разъемами, обеспечивают электропитание магнитов. 


1.2, Бумагоопорный вал 
 Бумагоопорный вал (65) обеспечивает контролору, необ- 


ходимую ддя пропечатки точки (рис, 27), В то же время вел. 
является частью устройства подачи бумаги в рулоне, | 
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Рис. 27 


С помощью стопоров (40), расположенных по одному на 
боковых стенках, бумагоопорный вал фиксируется в своем. по- 
- ложении и деблокируется при легком нажатии на эти стопоры, 

При установке в печатающий механизм обра итъ внимание на 
правильную фиксацию ведущих шестерен ( 2 и стопоров (40). 


| В зависимости от оснастки бумагоопорные валы на ПУ 
типов 267 и 268 могут быть и разделенными. 


1.3. Подводящий механизм 


Подводящий механизм ( ис. 28) приводит суппорт (110) 
с печатающей головкой (Тї и механизмом установки толщины 
бумаги (112) в позицию печатания. В связи с этим суппорт 
установлен вертикально к бумагоопорному валу (65) на ка- 

‚ ретке (113) с возможностью ‘перемещения. 


Когда ПУ находится в обесточенном состоянии или при 
соответствующем управлении в процессе печати суппорт (110) 
находится в заднем положении и с помощью рычага 
(115) и пружинн растяжения (11 )» 


Для приведения судпорте р олох не печати возбуждают- 
ся подводящие магниты (116, 117), закрепленные по одному 
на боковых стенках. 


При движении якорей магнитов сопротивление пружины 
растяжения (115) преодолевается по ролику (119), переме- 
цающемуся на планке (118) и звкрепленному на рычаге I) 
и рычаг (114) расфиксируется, в результате чего суппорт 
ti 0) деблокируется и устанавливвется пружиной растяжения 

120) в позицию печати, НИ 


м 


1.&„ Механизм установки толщины бумагч _ 


Толщина бумаги (рис, 28) устанавливается с помощью 
двух роликов (112), перемещающихся на планке (121). С по- 
МОЩЬЮ ЭТОГО межзнизий можно улоряквать постоянным расстоя- 
ние между печатающей головкой. (111) и поверхностью распе- 
чатываемой бумаги, | | 
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2. Привод каретки | 

Привод каретки осуществляет горизонтальное переметение 
печатающей головки, треоующееся-в процессе печати. В призод 


входят шаговый двигатель с передачей, тросиковые тяги Z ка- 
ретка с направляющими, | к | 


2.1. Каретка и передача 


Каретка, позиционирующая печатающую головку в пределах 
строки, перемепается без принуждения по двум направляютим 
осям, установленным в боковых стенках (7I, 72) и закреплен- 
ным на вразерсех (75) и поддерживаемых уголъником (74) ~ 
рис. $ -Ое П : Е Хр : 

_ В целях уменьшения трения на каретке (115) установлены 
направляющие шзрикоподшипники, перемещающиеся на своих Sa- 
ружных обофмах по соответствующим направляющим. С помоцъю 
установочных эксцентриков можно регулировать расстояние мех- 
Ду варикоподшипниками и направляющими осями так, чтобы не 
образовнвалось зазора. { 


Привод осуществляется от шагового двигателя. Вращение 
шагового двигателя по передаче, закрепленной на правой бо- 
ковой стенке (72), передается на тросиковый барабан. Троси- 
ковне тяги преобразуют по принципу полиспаста вращательное 
двихение в поступательное горизонтальное движение, контро- 
лируемое с обеих сторон фотоэлектрическими элементами. 

На правой и левой боковых стенках дополнительно. установле- 


ны демпоирующие упоры. 


2.2. Шаговый двигатель каретки и механизм тактирования 


Таговий двигатель каретки (рис. #9, 50) представляет 
собой трехфазный синхронный реактивный электродвигатель. 
Статор этого двигателя имеет 6 чотких полюсов, каждый с од-. 
ной катушкой. Две катушки противоположных полюсов совдинены 
параллельно через расположенную внутри двигателя печатную 
плату, образуя обмотку. 


Катушки Обмотка 

i 

си 5 

ли Б а | 

На роторв двигателя располагаются В зубцов. 
| Когда ток проходит через обмотку, образуется крутяши# 
момви?, приводякий ротор в позицию с наименьшим магнитным 
сопротивлением, В зависимости от прохождения тока создается 
движение двигателя, Шаг двигателя возникает при попереме хисми 
прохождении тока через обмотки, Угол шага составляет 15°, 


© 61 - | 2 


При попеременном задействовании одной или двух сосед- 
них еи может образовываться полушаг: угол шага состав- 
ляет 7,5”. : : | 


Обмотка Т Обмотка 2 | Обмотка 3 
ЕГЕ х 
2 х . а 
5 5 # И, 
4 x X 
5 | х 
6 х х 


Ф 


Реверсирование последовательности задействования дает 
возможность реверсировать направление вращения. 


угол пага 7,50 соответствует перемещению каретки на один 
столбец (полущаг). ч 


Шаговый двигатель каретки оснацен фотозлектрическим 
механизмом тактирования, который выполняет следующие функции: 


~ оптимальное управление шаговым двигателем, 

~ регулирование: скорости шагового двигателя, 

‚ = идентификация направления вращения, | 
- выработка такта печати. — 

г Механизм тактирования состоит из тактовой шайбы у Ш 
—и контактной головки (123) с двумя фотоэлектрическими сис- 


темами, причем система Т служит для выработки такта печати, 
а система 2 - для идентификации направления вращения, 


3, Механизм красящей ленты 


ленного на правой боковой стенке { автомата (6%), уста- 
новленного на левой боковой стенке (7I) выключателя и уголь- 
ника. 


Автомат (64) состоит из базирующего элемента, привода 
катушек и ни для ленты. Можно использовать катуш- 
M 


Механизм красящей. лентъ ме (78) 31) состойт из закреп- 


ки емкостью ок. 30 м (специальные катушки 82 мм) или 1 
(стандартные катушки © 54 им по СТ СЭВ 248-76). Автомат (64) со= 
стоит из стоционарного установочного уголъника (9) и пласти- 

ны (8), на которой установлены катушки. Эта пластина фикси- 
руется. стопорным рычагом в установочном угольнике (9). и мо- 

жет приподниматъся наверх после задействования рычага (18). 
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Реверсирование движения красящей лентн осуществляется 
‘28 счет реверсирования направления вращения двигателя (124). 
При этом по червячной передаче (125) и ведущему валу приво- 
дится в движение попеременно то правая, то левая катуска. 
В зависимости от направления вращения ведущего вала балан- . 
сир, установленный на ведущем валу (126), вместе с планетар-. 
ными шестернями (127) находится у правого или левого упора, 
причем каждая планетарная шестерня - находится в сцеплении с 
цилиндрической шестерней пластины (8) (154). 


Таким образом осуществляется привод соответствующей 
катушки с красящей лентой. Реверсирование движения зэдей- 
ствуется с помощью переключательных отверстий на концах лен- 
ты. Переключательное отверстие задействует через храповой 
рычаг (14) микровыключатель (133), подающий электрический 
сигнал на электронное переключение полюсов двигателя Чез 
В результате изменения направления вращения двигателя (124) 
балансир, установленный на ведущем валу (126), вместе с пла- 
нетарными пестернями (127) занимает новое упорное положение, 
в результате чего планетарная шестерня, находившаяся в за- 
цеплении до изменения направления вращения, выводится из за- 
цепления, а шестерня, не находившаяся в зацеллении, вводится 
в зацепление. Таким образом, теперь приводится в движение 
пустая катушка. черемевение красящей ленты осуществляезся 
-B процессе печати. Требующееся натяжение красящей ленты _ 
устанавливается с помощью подпружиненного тормозного рыча- 
га (150). При слишком сильном натяжении выключатель на левой 
боковой стенке прерывает привод. | 


При использовании катушек i плен лентой по СТ СЭВ 
248-76 ивобходимо, удалив винт (151) и втулку (152), провер- 


нуть цилиндрические шестерни пластины (8). таким образом, UTO- > 


` бы малый поводковый палец вошел в зацепление. 


4, Устройства подачи бумаги 


‚ Функция устройств подачи бумаги заключается в перемеще- 
НИИ ри на которой производится распечатка, 
зависимости от модификации нечатающее устройство осна- 
щено или устройством подачи бумаги в рулоне, или устройством 
подачи бесконечного формуляра, 20 
Привод этих устройств подачи осуществляется на ПУ типа 
` от одного шагового двигателя, а на ПУ типа 26? от on- 
ного или двух шаговых двигателей. Принцип действия этих дви- 
гателей описан в п, 2,2,, причем в этом случае имеет место 
последовательное включение катушек. | 
_ Приводное движение шагового двигателя носителя формуля- 
ра передается по цилиндрической передаче на бумагоопорны 
вал, а на устройстве подачи бесконечного формуляра ~ одновре- 
менно на ось его поводка. А 
Оба устройства подачи бумаги оснащены контактным рыча- 
гом конца бумаги и контактом конца бумаги, · 


4.1. Устройство подачи бесконечного формуляра с прижимной 
системой д), 


ET A 


Рис. 32 
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Если ПУ оснащено устройством подачи бумаги в рулоне 
(рис. 32), то бумагоопорный зел (65) одновременно перемеща- 
ет бумагу. Требующееся сцепление обеспечивается роликами 
прижимной системы, В силу трения бумага в соответствии с 
движением бумагоопорного вздз проходит через устройство по- 
дачи. Расцепляющий рычаг /45/ позволяет отводить прижимные 
ролики (56) от бумагоопорного вала (65), для того чтобы бу- 
магу можно было проводить через устройство подачи вручную. 


На ПУ с двухдорожечным устройством подачи прижимная 
система разделена в соответствии с делением валика. Каждая 
часть прижимной системы имеет ресцепляющий рычаг /45/ » что 
дает возможность разжимать бумагу по-отдедъности, 


Беспрепятственное и ровное движение абочего рулона 
(126) обеспечивается контактным рычагом (33), прилегающим . 
к рулону по диаметру и тормозящим 6го, Далее бумажное полот- 
но проходит по направляющей оси (55), после чего попадает 
на бумагоопорный вал. Вторая ось, также с возможностъю OT- 
вода, прилегает к бумажному полотну, надежно прижимая его. 
Контактный рычаг (55) при достижений определенного диаметра 
автоматически включает контакт конца бумаги по расцепляю- 
` meuy рычагу. Подшипниковая ось (31), служащая для базирова- 
ния рабочего рулона (126), зафиксирована в боковинах устрой- 
ства подачи стопорным рычагом. В осевом. направлений рулон 


фиксируется втулками, 
На ПУ с двухдорожечнчм устройством подачи вышеописан- 


ная система имеется для кс с дорожки бумаги. 


_Для отделения распечатоккой бумаги служит передняя QT- 
ывная планка (55), закрепленная на направляющей оси 34). 
на подпружинена роликами с НУ перемещения и рао- — 
полагается на бумагоопорном валу (65). 


ва, Устройство подачи бесконечного формуляра 


Это устройство подачи (рис. 33) служит для перемещения 
бумаги с краевой перфорецией в виде бесконечного формуляра. 
В зависимости от модификации устройство подачи бесконечного 
формуляра может быть одно- или двухдорожечным. . 


| Устройство состоит из двух боковин, в которых установ“ 
лены направляющая трубка 20) и поводковая ось (127). Yora- 
новленные на них с возможностью перемещения элементы подачи 
позволяют производить регулировку в соответствии с шириной 
‘бумаги и сдвигать все бумажное полотно, 


С. помощью стопорного pavara ү? элементы подачи фикси- 
руются на направляющей трубке (20). В элементе подачи поме- 
щаются шестерня и ие колесо, по которым перемещается 
ремень с пальцами 23), которые через нижнюю и верхнюю HA- 
правляющие (129, 22) входят з направляющие прорези, сцепля- 
ясь с пробивками на бумага. 

_— Верхнюю и нижнюю направляющие можно ОТВОДИТЬ С ПОМОЩЬЮ 
кулачков в размыкающих ричагзх (21). 


65 
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подачи в двухдорожечном варианте оснащено‏ ا 
еще одной поводковой осью, перемещающей вторую дорожку бу-‏ 
маги, Элементы подачи, направляющие сопредельные края бу-‏ 
маги, объединены вместе.‏ 


Для натяжения полотен бумаги на натяжной оси имеются 
подпружиненные ролики, действующие при вращении натяжной 
оси. | = 


‚Контактный рычаг по достижении конца бумаги включает 


контакт конца бумаги по расцепляющему рычагу. 


На обеих дорожках бумаги контактные рычаги действуют 
независимо друг от друга. - 


~. 


4.5. Переходное устройство 


Переходное уст ройство представят собой дополнителъ- 
ный узел к печатаюцему устройству, При необходимости в нем 
это устройство насаживается на боковые стенки и служит для 
базирования дополнительной формулярной техники. Ах 
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Рис, 54 
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РАЗДЕЛ У 
ОПИСАНИЕ ИНТЕРФЕЙСА 


Описание интерфейса составляется в соответствии со 
о варианта печатающего E 
| писание состоит из двух частей: ` 


часть Г - описание команд 76-264-000-3` 
(относится ко всем интерфейсам) 


часть II ~ описание отдельных - интерфейсов 
| (на каждый интерфейс отдельная документация; 
при запросе указать соответствующий номер: 


PIO —72-264-0004-8 V24 72-264-0004-2 
ASCII 72-264-0002-6 MPIC 72-264-0005-0 
ИРПР 72-264-0003-4 CENTRONICS 72-264-0006-7 ), 


# 


1. Краткое описание команд 
‚Т.Г. Команда пропуска 

1.2, Команды на горизонтальное управление 
1.3. Команды на вертикальное управление 


1.4, Команды управления дополнительной формулярной 
техникой 5 


1.4.1. Команды управления устройством подачи формуляров 1164 
_ 1.4.2, Команды управления устройством ввода контокарт 1161 
1.5. Команды на выбор видов шрифта : 
1.6. Команды на переключение диапазонов знаков 
1.7, Автоматика виғуплизации | 
1.8. Новая строка 
1.9. Сброс Ш | 
1.10. Дополняющие коминин для последовательных интерфейсов 
III., Дополнительные команды для режима графической. 

` печат; | 
2.1, Параллельные инте дейсн 
2.1.1. Интерейсы РО и ASCII 
2.1.2. Интер е си APIP и CENTRONICS 
2.2.  Послеловательице интерфейсы ` 
2.2.1. Тропедура DC1/DCI 
2.2.2, Проивдура ЕТХ/АСК 
3; Список коюанд 


f 


І, Краткое описание команд. 


Систе- Сокра- Наименование/ | | E 
матика цение _ кодирование | Е Описание _ 
1.1. Команда пропуска и | 


NUL Команда пропуска ‚ Т-байтовая команда, остается бездей- 
| ( : ственной в устройстве 


1.2, Команды на горизонтальное управление _ 6 


RTS Усеановитъ мати Горидонталът | 2-байтовая команда, 


вой табуляции, BSC 4 для выполнения горизонтальной табуляции 
3 необходимо установить метки. Зто может 
; | производиться в рамках передачи пустой. 
строки или во время передачи нормальной 
| ‚ строки, не содержащей команду НТ. Можно 
ррограмцировать не более 16 меток НТ 
(НТ = горизонтальная забули? 


RTO Погасить метки горизонтальной, ° 4-байтовая команда о селоктизным паро- 
| збудяции, №50 5/11 3/3 6 метром (3/3 | 
| Boa morku H 


гаснтел, 


ЖТ рози рази гобулвция, | І-байтовая команда, | 
ОЛ по которой совершается подвод к очерод- 
| ной метке табуляции. Если метка не уста- 
новлена, то в состоянии дается сообще- 
ние "Ошибка формата", 


ОКРЕУ © Относительное поступательное Многобайтовая команда с цифровыми па- 
горизонтздъное позиционирование, || раметрами (размер шагов, значения по- 
ESC 5/11 З/п... Им 6/1 |  зиционирования и длина формуляра коди- 


руются десятично, Допускаются ведущие 
За Значения позиционирования более 
255 обрабатываются как недействитель- 
ная команда). 


4 


команды на 
БТРТ 


ВІРІ 


Относительное возвратное гори- 


зонтальное позиционџрование, 
SSC 5/11 Ма... Ма 7/1 


Абсодуеиое рорисонтальное 
позрцвоцировацее , к; 
УЗ. 5/11 Ааа T tia 6/0 : 


пет назад, 


вертикзлъное управление 
Расстояние между строками 
6 строк/дюйм, 

ESC 5/11 3/0 2/0 4/12 


‚ Расстояние между строками 


В строк/дюйм, 
BSC 5/11 3/5 2/0 4/12 


дяюцее 


Многобайтовая команда с цифровыми 
В 
¥ Иа... З/д nm ~ параметры ДЛЯ 
передачи размера шага 


Многобайтовая команда о цифровнми 
параметрами. Вместо размера шега на» | 
обходимо указать в кэчестио заданной г 
позиции, к которой сопершаотся подвод, 
абсолютную позицию печати. 


ии 3/n...3/m n,m = Параметры для 
передачи заданной позиции 


Т-байтовая команда, | 
привязывает последующий знак к пер- 
вой позиции печати. 2 


І-байтовая команда, 

по которой знак, переданный по команде 
BS, позиционируется на один разряд вле- 
во относительно актуального положения 
позиции печати, 


- 04 - 


5-байтовая команда с селективным пара- - 
метром (5/0) и промежуточным знаком 
(20). о команде 6LPI в основу верти- 
кального управления кладется расстоя- 

ние ме строками, составляющее 6 
строк/дюйм; расстояние,. установленное 

по клавише, становится действенным 

после синхронизации. 


_5-байтовая команда с селективным Napa- 


метром (3/5) и промежуточным знаком · 
(2/0). По команде ВІРІ в основу кладет- 
ся расстояние OXY строками, состав- 
строк/ дюйм. 


1Р1 


122 


ут51 


ут52 


VTC1 


утс2 


Подача на одну строку, 
лезая дорожка, 
0/10 


Подача на одну строку, 
правая дорожка 


Метки вертикальной табуляции 


установить метки VT для 


Установить метки УТ для 


правой дорожки, 
ЕЅС 5/1 . 


Погасить метки УТ ДЛЯ 
левой дорожки 
ESC 5/11 3/4 6/7 


Погасить метки УТ для 


правой дорожки 
ESC 5/11 275. 6/7 


f 


1-байтовая команда, | 
по которой выполняется подача бумаги на 
одну строку в поступательном направле- 
нии в соответствии с расстоянием Между 
строками (1/8 или 1/6 дюйма). 


Т-байтовая команда, 
по которой выполняется одкострочная 
подача бумаги в поступате лъном направ- 


‚ лений в соответствии с расстоянием меж- 


ду строками. Отпадает на однодорожеч- 
HHX Ге | 


При вертикалъной табуляции необходимо 
установить метки. Это может производитъ- 
ся в рамках передачи построчной подачи 
бумаги на длину пробела в формуляре или 
при нормальном выводе на печать в npe- 
делах формуляра, не содержащего команд. 
ут. На двухдорожечннх ПУ УТ для обеих 


‘дорожек подается раздельно. а каждую 


дорожку можно программировать не более 
8 меток. Же 


2-байтовая команда 


2-байтовая команда 


ц-байтовая та с селективным пара- 


. метром (3/4 


` в=байтовая команда с селективным Napa- 


метром (3/5) 


= p = 


үт? 


УРЕУ2 


УРКК1 


УРА1 


левая дорожка, ` 
от... х 


Вертикальная табуляция, 


Вертикальная табуляция, 
правая дорожка 
1/2 


Вертикальное позиционирование 


(относительное, поступательное), 
левая дорожка 


ESC 5/11 3/n...3/m 6/5 


Вертикальное относительное по- 
ступателъное позиционирование, 
правая дорожка, | 

ESC 5/11 3/п...3/вш 7/6 


Вертикальное относительное воз 
вратное позиционирование, 


‚ левая дорожка, 


ЕС 5711 3/а...3/а 17/5 


Вертикальное относительное воз- 


вратное позиционирование, 
правая дорокка, 
ESC 5/11 3/п...3/ш 7/2 


‚ Абсолютное вертикальное пози- 


ционирование, | 
лезая дорохка, | 
ESC 5/11 З/п... За 6/4 


1-байтовая команда, 


по которой бумага перемещается до 


следующей мотки УТ на левой дорохке. 


Т-байтовая команда, 
по которой бумага перемещается до 
следующей метки УТ на правой дорокке. 


Многобайтовая команда с цифровыми пара- 
метрами. Расстояние позиционирования 
дается в зиде кратного к полустрочной. 
подаче, гричем установленное Boer OY 
ное расстояние (1/12 или 1/16 дюйма 
кладется в основу. 


см. ҮРНҮ1 


СМ. УРАУ1 


СМ. УРКУ1 


Многобайтовая команда с цифровыми пара- 
метрами. На актуальном формуляре совер- 
шается подвод к переданной позиции на 
строке. При этом формуляр делится на по- 
лустрочные шаги, в основу которых поло- 
OHO действующее лолушэговоо расстояние 


× 
„(2 или 1/16 дюйма). 


wE] 


11251 


Абсолютное вертикальное пози- 
пионирование, правая лоро 
ESC 5/11 Э/п...3/ш 7/4 


Длина формуляра, 
левая дорожка, 


ESC 5/11 3/0...3/ш 1/13. 
Длина формуляра, 

правая дорожка, ` 

BSC 5/11  З/п...3/а „1/14 


Подача бормуляра, 
левая дорожка, 
0/12 


Подача формуляра, 
правая дорожка, 
5 
ДЦктоуизтически 
T 


ЖЕ A 
#птиттяра X 
خا فاه > و‎ бн мы жи 
- » ® Ре 


х 


à 
= 


+ 


переход от конца 
алу $ориуляра 


{у 


С 


Установить конечную строку фор- 


ляра, левая дорожка 
у ойыс жш}! 


37 
/ 


СМ. УРА1 : 


_ Цногобайтовая команда с цифровыми па- 


раметрами. Длина формуляра передается 

в виле кратного к выбранному пот. 
строчному расстоянию. Команда (LPF2 ) LPFT 
гасит все установленние метки УТ для 


и дорожки, Пока команда 


ІРР1 2) не передана, для управле- 
ния Формуляром используется та длина 
формуляра, которая была установлена 


fa выключателе соответствующей дорож-· 
ки (4,6,8,12 дюймов) во время синхро- 


низации, 


Т-бзйтовая команда, 


по которой соответствующее устройство 
подачи бумаги выполняет подачу бумаги 
до начала следующего формуляра. 4 


си. РР1 | 


Если по достижении конца формуляра тре- 
буется выполнить автоматический переход 
к началу формуляра, то предварительно 
необходимо определить конечную строку 
формуляра. 

Иногобайтовая команда с цифровыми пара- 
метрами. Позиция конечной строки форму- 
ляра передается в виде количества полу- 
строчных шагов, причем в основу положе- 
но эктуальное расстояние между строками. 


Конечная строка формуляра должна находить- 


ся в пределах актузлъной длины формуля- 
ра. Метки VT, лежащие за пределами уста- 
новленной конечной строки формуляра, га- 
сятся. ЗЕ 


266. 


LLFS2 


11251 


LLPC2 


РТВ 


ZB2 


Установить конечную строку фор- см. 11251 


е авая дорожка 
БО S1 manen 97/1 


Погаситъ конечную строку форму- д-байтовая команда, 


zape левая дорожка, по которой может быть сброшена дей- 
ESC 3/0 


ствующая, записанная в память конеч- 
ная строка формуляра для автоматичес- 
кой подачи формуляра (по дорожкам). 


Погасить конечную строку борму- см. ШЁС1 
ляра правая дорожка, · | 
кос 3/1 | 


1.4. Команды управления дополнительной формулярной техникой 


Мохно промехуточно записать в память до 16 любых команд для дополни-, 


тельной бормулярной техники ме 2 Е печати. 
‚ Команда на переход формуляра (FSB), кодирование BSC 3/7, в настоящее 
время не обрабатъвается никакой дополнительной формулярной техникой для 
7 ә - 


_ ПУ проботрон 1157" и квитируется поэтому по 


При использовании и передаче комзнд для дополнительной формулярной 
техники ознакомиться с инструкциями по эксплуатации и с другими укдза- 
ниями по рэботе этих устройств.. | : ЗА 


| І.4.1. Команды упрзвления устройством подачи формуляров 1164 , 


Команда на подачу формуляра, 2-байтовая команда 
ESC 3/4 

Команда на переключение строк, 2-байтовая команда 
ESC 3/5 
Е на переключение строк, 2-байтовая команда 
ESC 3/6 | 


> 


' Teee Команды управления устройством вводо контокарт 1161 


KAB 
i 
1.2. Команды на 


КОЕ 


{ 


Выброс карт, 
BSC 3/4 _ 


Команда на переключение строк, 


BSC 3/5 _ 
выбор видов шрифта 


ESC 5/11 3/1 


Включить широкий шри 
$ ӨЙҮЗ? 


Включить наклонный ар 
ESC 5/11 3/3 6/1 


Нормальный UP 4 
$30 5741 3/0 6/13 


2--байтовая команда 


2-байтовая команда 


` 


&-байтовая команда с селективным па- 
раметром (3/1), по которой все nepe- 
данные печатные знаки печатаются двой- 
ной ширины вплоть до снятия этой коман- 
ды командами "Нормальный шрифт" и/или 
Наклонный шрифт". Команда снимается по 
команде РҮ, ) 


4-байтовая команда с селективным па- 
раметром (3/3), по которой все пере- 
данные печатные знаки печатаются кур- 
сивом вплоть до снятия этой команды 
командами "Нормальный шрифт" и/или 
"Широкий шрифт". Команда снимается по 
команде РУ. При снятии курсива пози- 
ция печати автоматически повышается на. 
І разряд во избежание почати в одном 


разряде двух следующих один за другим 


знаком. 

К | 
4 -оайторая команда O солоктизным NA- 
раметром (3/0), по которой отмоняется 
наклонный или широкий шрифт и созор- 
шается переход на нормальный шрифт» 
Учесть при этом, что последующий no- 
чатный знак относится к следующей че- 
рез одну позиции печати. 


1.6. Команды на переключение диапазонов знаков 


50 Переключение на внешний диапазон 
‚ знаков, 
0/14 | 
“ST Переключение на знутренний 


даган знаков, 


1.7. Автоматика визуализации 


512Е Включить о. послед- 
най сзроки, 


|- 
; | 
SLZA заи визуализацию. поодед- 


ней строки 
ESC 3/8 


j 

{ 

| 

1 

1 1 
4 

f 

| 

| 


1.5. NL Новая строка, 


ESC 4/5 — а 


І-байтовая команда, 

по которой все последующие кодировки 

знаков соотносятся со знаками огово- 
нного внешнего дизпазона знаков 

например, кириллица). 


І-байтовая команда, . 

по которой отменяется команда во. 
После синхронизации устройства для 
печати выбирается внутренний диапазон 
знаков. 


д-байтовая команда, 

по которой ПУ выполняет автоматичес- 
кую подачу онг в целях визуализа- 
ции последней напечатанной строки 
если спустя определенное время в Зу 
не была записана новая информация 
для печати, 


2-байтовая команда, 

по которой автоматика визуализации 
выводится из действия. Въдвинувшийся 
по команде 812Е формуляр возвращается 
назад негосредственно перед распечат- 
кой последующих знаков. - 


2-байтовая команда, 
ея собой комбинацию из 


= 9L- 


1.9. Сброс устройства 


DEL 


Сброс ст ойства 
ДД 0 


Т-байтовая команда, | я 
по которой в ПУ осуществляется синх- 
ронизация (основное положение устрой- 


‚ ства) по выполнении всех переданных 


до того операций ПУ. | 
сновное положение ПУ включает: 
~ соотнесение последующего печатного 
знака с первой позицией печати, 
~ нормальный шрифт, 
выключение автоматики визуализации 
и возврат выдвинутого по 5128 форму- 
ляра, . | 
внутренний дизлазон знаков, 
ЗУ строк порожнев, 
метки табуляции погашены, 
асстояние между строками и длина 
- муляра в соответствии с положе- 
нием выключателя, 
~ зктуалъная позиция бумаги оценивает- 
ся как начало формуляра, | 
~ основное положение подключенной допол“ 
` нительной формулярной техники (1161: 
выброс имеющейся карты; 1164: имею- 
щийся формуляр в положении "Формуляр 
не в позиции печати"). Фра 


жу) е 


1.10. дополняющие команды для последовательных интерфейсов 


DA 


` 


DSR 


Передать опознзвение устройства 
У ВУ ыы 


ще 


дать состояние, 


5/11 


3/5 


6/14 


ц-байтовая команда, представляющая CO- 
бой требование дать сообщение об Ono 
навании устройства (ср. п. 2.3.), | 


4-байтовая команда, представляющая со- 
бой требование дать сообщение о состоя- 
ний (ср. По 2.3.). 


o 


гу. дополнительные команды для режима графической печати 


ма 


ЗВАЕ 


р 


старт текста, Т-байтная команда 
2 


Конец текста 
0/3 | 


Команда маркирует начало передачи данных. 


Т-байтная команда 
Команда маркирует конец передачи данных 


Включить графи- З-байтная команда > 
` ческий режим. Все переданнне после этой команды информации 


обрабатываются в графическом режиме. · | 


ESC 2/5 3/0 Этот режим отличается отдельным управлением 


печатными иголками по столбцам, 
причем переданные биты данных должны соот- 
ветствовать следующим печатным иголкам: 


Е (верхняя иголка)‏ == 47ن 


DAT I ==> $ 
DAT 2 ===> " 4 
DAT 4 ===> еб 


Действитель ИН для цечати считаются 
все коды от до и, причем интерпрети- 
руется как merg? столбец печать при 

: активном уровне). В режиме графической печати 

à _ таким образом невозможно работать на основе · 
процедуры ЕТХ/АСК. . | | 
Настоящая печатная позиция считается первой 
печатной позицией в графическом режиме. Одной 
знаковой позиции (1/10") соответствуют 6 
графических столбцов. } 


Выключить гра- 1-дайтная команда 

фической режим Все переданные после этой команды информации . 
обрабатываются в "алфавитно-цифровом” режиме. 

ТЕ: _ Настоящей печатной позицией считается следующее 
целое многократное 6 графических столбцов. 


Графика ~ новая І-байтная команда 
строка Е полустрочную подачу бумаги на основе 
6" и присчисляет следующую печатную инфор- 
| ‚мацию к действительной для графического режима 
первой печатной позиции. 
@ ; 5 
# 


| 


Же Те 


2. Опознавание устройств и сообщение об. ошибке 
2.Т. Параллельные интерфейсы 


СТВОМ в ВИДӨ СОО 


Каждая передав данных квитируется печатающим устрой- 
щения о состоянии, которое включает как 


опознавание устройств, так и сообщение об ошибке, 


Отдельные биты слова состояния интерпретируются следую- 


щим образом: 


Бит 0: ВРАВ ~ выполнение команды заблокировано 


о 


Команда опознается устройством, но H8. может быть выпол- 


нена по причинам, заключающимся в самом устройстве. 


Сообщение ВРАВ подается: после: \ 


HT3, при передаче более, чем 16 меток НТ; 

VIS, при передаче более, чем 8 меток VT -для гевой 
дорожки; 

уТ52, при передаче более, чем 8 меток УТ для правой 
дорожки; | : 

команд PV при абсолютном конце бумаги; 

команд для дополнительной 1 мулярной техники; сигнал кви» 
тирования дополнительно SNAP iO техники через 20 


` мс после передачи команды еще не активизирозван; 


Б 


или дополнительная формулярная техника при синхронизации 
ПУ идентифицирована как не имеющая место» 


r I; HV - авария Е 


Это состояние образуется тогда, когда: 


каретка достигла левого или правого концевого контакта, 
но выбег не имеет место; | 


в начале печати каретка еще не вышла из левого или право- 
го краевого диапазона; 


натяжение красящей ленты становится недопустимо высоким} 


силовое напряжение опускается ниже допустимого минималь- 
ного предела; 


имевт место зерии шагового двигателя (для привода KAPAT- 


ки и формуляра); Е 
сигнал квитирования дополнителъной формулярной техники. 
остается активным долее 6 с. | т 


Зто состояние можно устранить только путем сбросе ПУ, 


- 


-5::80- 
Бит 2: РЕ - конец бумаги 


Сообщение РЕ подается как указание на предстоящий Ko- 
нец бумаги на левой или правой дорожках. | | 


Бит'5: РОР ~ ошибка формата 


Сообтеняе РОР подается после: ` . | 


- количества графических строк или холостых шагов, большег 
чем количество позиций печати (132 или 210); 

- Backspace в пределах первой позиции печати; 

- НТ, ут1, ҮТ2, если не установлена метка табуляции, или при 
НТ, если ни одна метка табуляции не больше, чем актуальная 
позиция; | 

~ НРА и HERY, если позиция печати включает более 152 или 210 

азрядов; чуз 

~НРКЕ в пределах первой позиции печати или при размере шага 
больше, чем актузльная позиция печати; 

- УРАТ,„2 при размере позиции больше, чем длина формуляра или 
KETINE последняя строка Форшдира, : 

= 11851,2 пра размере позиции больше, чем актуальная длина 
формуляра. Р 


Ошибки Форызта, сообщение о которых подается в связи с 
горизонтальным позиционированием (печатные знаки, знаки про- 
бела, BS т “OVIRAN горизонтального позиционирования), можно 
устранить олко по командам. $ \ 


Бозврат каретки, 

абсолютное горизонтальное позиционирование , 
новая строка, ; | 
сброс устройства. 7 


ж 
Е 
зи ВЧ 


Бит 4: UB- недействителъная команда 


Это состояние сигнализируется как ответ на: 


_ = кодировки команд, не содержащихся в составе команд для 
данного типа ПУ; 


- недопустимые после довательности байтов после передачи BSC; 
- цифровые пэрзметры, сумма которых превышает 255,“ 


Бит.5: SD 1/2 ~ ПУ типов 1152/1157: | 
При SD 2-1157 установлен бит 5, . > 


_ Бит 6; 132/210 - модификация ПУ. 


132/210 позиций печати, i 
152 позиции печати ~ бит 6 незктилен, 
210 позиций печати - бит 6 активен, 


вз 


2.1.2. Интерфейсы ИРПР и CENTRONICS 


Передача данных и сообщения O состоянии проходят асин- 
хронно. Опознавание устройства не предусмотрено. Для подачи 
сообщения 06 ошибке используются две специальные линии 
и 44), которые интерпретируются нижеследующим способом. 


A3: буфер не опорожнен 


Активное состояние этой линии характеризует то, что 
в Зу строк содержится по меньшей мере Т печатный знак. 
После распечатки всех печатных знаков АЗ дезактивизи- 
руется. | 


A4? конец носителя данных 


‚ Активное состояние этой дини характеризует предстоящий 
конец бумаги (дорожка Т или г). ПУ не запрещает прием и вы- 
полнение последующих знаков. 


2.2. Последовательные интерфейсы 

2.2.1. Процедура. DC1 /0с3 
Опознавание устройства и сообщение об ошибке обрабаты- . 

ваются по-отделъности, | 


- DA = опознавание устройства, кодирование. Esc 5/1Т 5/0 6/3 


Переданная на устройство команда "Передать опозназание 
устройства" квитируется одной из нижеперечисленных после до-- 
вателъностей ответа: | | 


Последовательность Тип ПУ Модификация 
ответа | | К 
ў взс БТ 374. 6/2: ; 152 позьпечати/| -дорожечн, 
2„ Е5С ОТТ 5л Ди 210 В Boss: 


5 ESC 5/11 5/6 6/3 : 210 " /2=дорожечне 


~ DSR ~ передача состояния, кодирование ESC 5/11 5/5 6/14 
(сообщения 06 ошибках) 


Переданная на устройство команда "Передать состояние" 
квитируется сообщением O состоянии B следующем виде; 


ESC 5/11 3/а...3/м 6/14, 


Параметрам 3/п соподчиняются следующие сообщения 0 co- 
стоянии: 


3/0 = в ПУ нет состояния ошибки, 
‚ 3/1 = ошиска передачи. 
Это сосзинние образуется ? том случае, если при nepe- 
а (0 


pauo ne ПУ инозт место ошибк шибка четности или перепол- 
HO HMI) e | : 


коо RER 


3/2 - необходимо вмешательство. 


Это состояние ЕО кан указание на предстоящий 
конец бумаги на дородке и 2. После первого сообпения о co- 
стоянии 3/2 (требуется вмешательство ПУ принимает еще не 
более 10 строк информации (абсолютный конец бумаги), причем 
-3J после приема блока данных каждый раз дзет сообщение ОС 4. 


3/3 - авария 
“Это состояние образуется, если: 


. каретка достигла левого или правого концевого контак- 
та, причем выбег не имеет места; — 

. в начале печати каретка еще не вышла из левой или Npa- 
вой концевой зоны; | | - 
„ натяжение красящей ленты становится недопустимо силь- 
ным; | | 
„ силовое напряжение опускается ниже допустимого мини- 
` мального предела; 

„ Имеет местс авария шагового двигателя (для привода ка- 
ретки и формуляра); - : | 

„ сигнал квитирования дополнительной формулярной техни- 
ки остается активным долее 6 с. | | 


` Это состояние можно снять только ‘сбросом ПУ. 


3/4 ~ ошибка операции 


Это состояние образуется в том олучае, если предложен- 
ный знак не оговорен или не может быть выполнен печатающим 
устройством по внутренним причинам. | 


- Недействительные команды: 


‚ кодирования команд, не входящих в состав команд ПУ 
данного типа; 

с недопустимые последователъности байтов после пере д8- 
чи $ 2 
цифровые параметры, сумма которых превышает 255. 


= Ошибки формата: < 


. количество графических знаков или холостых шагов 
превышает количество позиций печати (132 иди 210); 

. Васкврасе в пределах первой позиции печати 

. НТ, VT1, VT2, если ни одна метка табуляции не прөвы- 
шает оне адан Ю позицию; 

„ НРА и HPRV, если позиция печати не превышает 132 или 
210 равридов, 5 

> НРВУ в пределах первой позиции печати или при разме- 
ре шага больше, чем актуальная позиция печати; 

„ VPA1,2, при размере позиционирования, превышающем зк- 
туальную длину формуляра или актуальную конечную строку фор- _ 
муляра; | 

. LLFS1,2 при размере позиционирования, презышающем ак- 
туальную длину формуляра, | 


ова 


: Опибки формата, сообщения о которых подаются в связи 
с горизонтальным позиционированием (печатные знаки, знаки 
пробела, BS и команды горизонтального позиционирования), 
могут устраняться только по командам: 


CR ~ возврат каретки, | | г 
НРА - абсолютное горизонтальное позиционирование y 
NL ~ новая строка, 


DEL ~ сброс устройства. 


- Выполнение команды заблокировано : 


Команда распознается устройством, но не может быть вы- 
полнена по причинам, заключающимся в самом устройстве. · 
Сообщение ВРАВ подается после: | 


e HTS при передаче более, чем 16 меток НТ; 
e VTS1 при передаче более, чем В меток ҮТ для левой 
дорожки; | | 
пара {т52 при передаче более, чем 8 меток ү? для правой 
дорожки; | 
_. команд РУ при абсолютном конце бумаги; 
„ ‘команд для дополнительной- формулярной техники, - 


Сигнал квитирования дополнительной формулярной техники 
еще. не активизируется через 20 мс после передачи команды для 
дополнительной формулярной техники. 

Дополнительная формулярная техника была идентифицирова- 
на при синхронизации ПУ как не имеющая место. 


ъё 


тү" 


‚амал; 


Ва - 


3. Список команд ПУ проботрон 1157" 


За. е За 70 
ЗП... За ТЕ 


Зп, ео За ТА 
ЗП... За ТВ 


‘(кодирование в шестнади 


теричком представлении) 


0...9, цифровые парзметри 


58 
58 


31 60 
33 60 
30 60 


30 63 
35 68 
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І. Общие сведения 


Приведенными ниже данными и указаниями следует руко- 
водствоватъся при проведении монтака и наладки печатающего 
устройства последовательного действия проботрон: 1157", 8 
также при системном проектировании и подготовке к зксплуд- 
тации. f ` \ 


2. Специальные сведения 


2.1. с ркошсидуомне Peco относителъно других устройств 
: или препятстви | 


Устройство должно иметь дори спереди и сзади для про- 
ведения обслуживания и техухода. Рекомендуется, устанавливая 
устройство, соблюдать следующие минимальные расстояния отно- 
сительно других устройств или препятствий: 


спереди ~ І M, - 
сзади - Ім, . 
справа - 0,5 м, . 
слева ~ 0,5 м. 


2.2. Габариты и масса 
-2.2.Т. ПУ в настольном исполнении 


~ Габариты | | | 
Ширина модификаций 1157-0264, -269 ра СЗО ЕЧ Y О 
Ширина модификаций 1157-26?, В 922 мм 
Высота Сари : : 297 мм 
Высота с насадкой для журнала . 352 ММ 
Высота с устройством ввода контокарт . | 403 мм 
"роботрон ТТЕТ" | i | 

| пари 596 мм 

Глубина | - | 600 им. 

- Масса та | 
Модификация 1157-264 157-267 1157-2689 
Масса 56 КГ 65кг. 65 Кр 

2.2.2. Встраивавмод ПУ | 

- Габариты ТЕ | ид. 
Ширина модификаций 1157-264, -269 | - 724 мы 
Ширина модификоций 1157-267, 922 им 


BHCOFS | : ба ум 
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Высота с насадкой для журнала’ : 316 мм 
Высота с устройством ввода контокарт 567 мм 
чроботрон IISI" | | 
360 ум 

Глубина | 457 мы 

= Масса К К | 
Модификация 1157-2654 | 1157-267 1157-2659 
Масса 56 кг 46 кг 46кг 

$. Условия эксплуатации 

Класс эксплуатации ЕКІ 5 по TTI 26465 

Температура окружающей среды +5 - +4090 

Допустимый перепад температуры: 5 К/час оО 

Относительная влажность воздуха не более 80% при +3000 

Давление воздуха - 84 - 107 кПа 

Содержание пыли (не растворимой = 10 том (30a) 1. 

в воде) : 

Загрязненностъ воздуха . содержание пыли (н 


\ та 
г раствори од СОД 
с 80р+Н0, (NO, - до 108)- 
до І мг.М 
‚ но, Cl, - до 0,1 г? 
: e н,8 = до 0,01 мг.м 
Сотрясения : ` „ в диапазоне 5-35 ГЦ 


максимальная амплитуда 


перемещения 0,15 мм 


соблелать условия эксплуатации ПУ, указанные B Ne 3. 


. в диапазоне более 35 Гц 
максимальное ускорение: 


0,2 
‚ не бодее 2 в При ДЛИ- 
` хельности толчка ТО „5 мо 


омехи Л 


В пелях обеспечения бесперебойной работи необходимо 
о из- 


бехание электрических и магнитных помех необходимо в обява 
тельном порядке заэкранировать поля помех большой мощности 
или хе избегать их близости, Такие поля помех возникаюх, н9- 
пример, вблизи крупных зысокочастотных генераторов, станков, 


Ме уч 


< 


(степень защиты от помех P 1 по ПЛ 20885 и 2 


под ито зы ОА лы 
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медицинских приборов, распределителъннх устройств лифтов, - 
силовых установок и т.п. Устранение помех радиоприему на 
блоке питания урегулируется по TTI 20885. Устранение помех 
на самом ПУ отвечает требованиям Почтового ведомство ГДР 

е 


5. Злектропитание 


5.1, ПУ в настольном исполнении 


Эти ПУ расчитаны на работу в однофазном режиме, Все 
напряжения, требующиеся для работы ПУ, генерируются встро- 
енным стабилизировакным блоком питания, 


Электрические характеристики: 

- питание от сети 220 В +107 $ 47-63 Тц. 

- потребляемая мощность | рол | : 
модификация 1157-264 _. 1157-26? 1157- 269 Фра 
МОЩНОСТЬ 230 Вт . 230 Вт 230 Вт ой 

- род защиты ~ защитный провод аи е 


5.2, Встраиваемов ПУ 


Для ПУ, не оснашенных индивидуальным блоком питания, 
требуется питание от внешнего источника, напряжения кото- 
и "малыми защитными напряжениями" согласно ЕС 

2094.100 и СТП Цет уто ("малые безопасные напря- 
жения" согласно CH3 0730). _ 


Требуются следующие напряжения с указанными условиями: 
5+5% 3,5 Вт 
5 R45% 25 Вт 
5Р+5% 20 Вт 
12 Р+ 5% 25 Вт и 
24 P4 15% 72 Вт и) (с импульсной нагрузкой) 
36Р+5% 200 Вт (с импулъсной нагрузкой) 
ж) П ПИ еи Е формуляров "робот 
| рон 


1164" соблюдать требования, перечисленные в технических Ж 
характеристиках 6 564-11000. 


Напряжения a на ПУ через штекернъй разъем XS 170 у 
на кассете электроники {распределение ~ см. П, Tede) | 


Последовательность включения Последовательность выключения 
1. 2 N, 2 РК, 2 Р, 12Р ан Le 36 Р, 24 Р $ 
2. 24 P, 36 P 2. 12 P, 5 Р, 5 PR, 5N „128. . 
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6. Распаксвкз г установка 


6.1. Распаковка ПУ 


- Снятие металлических накладок 
- Снятие крушки. | ДЫ, 
- Поднятие частей и узлов ПУ с промежуточного днища 
- Распаковка узлов 
- Поднятие промежуточного днища 
- Удаление боковой рамы 
~ Поднятие ПУ с нижней рамой | : 
- Снятив 4 пестигранннх гаек М 10 и подкладных шайб 
на Ш в кастольном исполнении дополнительно снять винт 
. € 6-гр. гох. М би подкладную шайбу к ней) | 
- Удаление гоёрированного картона, пыленепроницаемой плен- 
ки и промасленной бумаги | { 
= Снятив ПУ с рамы и удаление распорных пальцев 


6.2. Проверка комплектности и наличия повреждений при 
транспортировке | 


Комплектность поставки проверяется на основании доку- 
ментации на поставку. Кроме того, необходимо визуально про- 
верить прочность посадки штекерннх разъемов и ТЗЗов. Прове- 
рить ПУ и узлы на наличие каких-либо повреждений. 


6.3. Расконсервация. | 


Удалить консервирукшие средства со всех частей, к KO- 
‚торым имвет доступ оператор, а также с тех частей, работа 

которых затрудняется или нарушается. этими средствами, При 

необходимости дзльнейшей транспортировки необходимо опять 

обработать зти части консервирующими средствами. _ 


6.4. Снятие транспортных крепежных приспособлений 
6.4.Г. Каретка 


- шайба 3,2 


~ винт с 6-гр. 
гол. М 5х5 


каретка 


~ направляющая 
OCb 
~ крепление Ka- 
pazia 05-264-= 
235-0 


мм ы [Гоа 
? 


6 - корпус 


Рис. Т | -- 


- 904. 

Крепление 05-264-1255-0, стопорящее каретку так, YTO- 

бы она плотно прижималась к демповрующему упору левой 60- 
ковой стенки, удалить, предварительно открутив винты с 6-гр. 
головкой М 5х5, 


v 
r 


6.4.2, Печатающий механизм 


Боковая стенка ` 


Стопорный болт _ 
(05-251-2040-4) _ 


Промехуточная опора 


Стопорная гайка (05-251-2041-2 ( 


Рис„ 2 


Перед наладкой ПУ необходимо удалить транспортное кре- 
пежное приспособление печатающего механизма, состоящее из 
дано ых гаек (05-251-2041-2) и стопорнъх болтов (05-251. 
2040 } на левой и правой боковых стенках. Эти крепления 
фиксируют печатающий механизм ко промежуточной опоре. Креп- · 
ления расфиксируются путем снятия гаек Вниз, 


Внимание! Все снятые части транспортных крепежных при- 
способлений бохранить, Т.к. оки могут понадобиться для даль- 
нейшей транспортировки печатаюцего механизма и каретки. | 
Установка транспортных крепежных приспособлений произ- 
водится в обратном порядке. Ean | 


6.5» Монтах и демонтаж узлов 7 
6.5.1. Монтаж печатающей головки 


Печатающую головку установить так, чтобы в оба приемных 
отверетия вошли базирующие пальцы суппорта, обеспечивая ров- 
ную поваду головки. Положение печатающей головки зафикси- 
ровать шайбами и шестигранными гайками, 

°  Перемещая каретку вдоль печатной строки, проверить фун- 
кцяонирование механизма установки красящей ленты по высоте. 

Штекеры печатающей головки, не изменяя их положения, 
ввести в гнездовую колодку каретки и зафиксировать скобами. 

Демонтаж головки производится в обратном порядке. 
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6.5.2. Установка насадки для бесконечного формуляра и 
хурнала 


При установке ПУ необходимо также смонтировать на нем 
насадку для бесконечного формуляра или журнала (в зависимос- 
ти от оснащения). Для этого поднять верхнюю часть обшивки 
e E отсовдинив от нев опору (снять стопорную 
шайбу). В этом положении вынуть верхнюю часть из крепления 
снизу вверх. М | 


Соответствуюцве устройство подачи формуляров ввести 
обоими уплощенными приемными болтами в установочные отвер- 
стия-прорези боковой стенки печатающего механизма, переме- 
щая устройство подачи до тех пор, пока оно не зафиксируется 
с обеих сторон. Проверить прочность посадки узла. 


б Опять установить верхнюю часть, закрепить надлежащим 
образом и зафиксировать опору. { 


{ При демонтаке этих узлов отжать назад оба стопорных 
рычага, приподнять узли наверх и снять, 


4. 


6.5.3. Установка решетки 


Решетка устанавливается в вертикальном положении. Одну 
из опорных цапф ввести в предназизченное для этого отверс- 
тие в канале бумаги, Для этого надо слегка наклонить ре пет- 
ку. После того как цапфа войдет в отверстие до упора, вста- 
вить противоположную цап%у в другое отверстие. | 


Затем поставить решетку по центру и положить горизон- 
TANDHO на ПУ. В этом положении решетка Фиксируется. 


Демонтах производится в обратном порядке, 


6.5.4. Установка дополнительных узлов формулярной техники 


уа 
Дополнительные узлы устанавливаются В соответствии с 
инструкцией по эксплуатация (62-254 


ї 
же г”. 


6.6. Установка красящей ленты и бумаги. 


Установка красящей ленты и бумаги п 
ветствии с инструкцией по эксплуатации ( 


роизводитея p 
9-264-0000-8) 


со0т- 
ЕЈ 
6.7. Функциональная проверка ; ра 
6.7.1. Проверка во включениом состоянии | Еър 
‚= Подключение к COTH и контроль вЕДЮЧЕНИЯ 

функциональной проверив подвергается процесс включения, 


> ё а, ж 
Функписнированиє клавит R икдлизторов, Функции ОЛЕИН прохо 
4 $ jra л х 
ма , > 9" у: in РЕ ЕЕ IT ср їз ил. е , ay rp р 4 ЫР йы; раг У 

дитъ так, как ото описано в инструкпик по зксплувтации 


. үм: 92 up 


(69-264-0000-8). 


- Установка бумаги и красящей ленты и функциональная про- 
верка. 


Примечание: Используются только проводы с пореречным сече- 
нием защитного заземления > I мм“. 


6.7.2, Функциональная проверка в рехиме "оф-лайн" 


4 


- Проверка формата печати аа 
~ Проверка подачи на строку 


_ Эта проверка осуществляется по внутренней тест-програм- 
ме. Требующиеся для этого операции по обслуживанию и 
68 в соответствии с инструкцией по эксплуатации (69-064- 


6.7.3. Сопряжение и наладка в системе 


_ Сопряжение с процессором осуществляется с помощью пред- 
усмотренного для этого штекерного разъема, 


По гальванически сопряженному интерфейсу можно подклю- 
чать ПУ только к таким устройствам и установкам, напряжения 
которых являются о малыми напряжениями" согласно 
ЕС 02-094 „100 и СТП ler 50,094.100 ("безопасными малыми на- 
пряжениями" согласно СНЭ 0730). То же самое относится ик. 
подключению ПУ к внешним источникам питания. 


~- Вид и распределение штекерных разъемов указаны в опи- _ 
саниях интерфейсов. | 


Наладка при подключении интерфейса осуществляется в со- 
ответствии с системными требованиями при использовании спе- 
‚Циальных наладочных и тестовых программ. | 


` 
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Та Распределение ВЫВОДОВ. 


7.1. Шинный анализатор (1$ 130) 
На ПУ используется гнез довая колодка 222-58 по ТГЛ 
‚ 29331 /03. 


Сигнал Сигнал 


аи „е 


В 
1 
2 
UV1 3 А Б 
Ё4 002 4 13 

5 2 14 

6 пад eis 15 3 
T -BUS А 7 ; 

8 8 

9 ИНАШ 9 

10  /RPSH 10 

11 . /IORQ +4 | 
12 ти Срив | ет 

`13 /RBSE? 3 ЖШ EDE | | 
б ны у i | r 
15 15 - : | 
1652 16 j 
17 SCHIRM ф 17 05 
18 ф | 18 D4 


19 . BUS RQ 19 07. | 
20 06 


х: ие? УУРУУ: 4 
21 А; 21 ла лон крие 
22 4 2 уай pod ие 
23 А ‚ 23 ГА ВМ Eg 


: 24 /28 коде СЧ РУ (RIAA 
| 25 : я особа Дъ ПОЛНИ Mo 
7 27 TAB 200 | 

8 28 ло 
9 29 Чир 


ر 


7.2. Электропитание (XS 170) 


На ПУ используется птекврная колодка 323/1 по ТТІ 
29331/06, Ы Эа ка 


1 12Р - = 36РР 
2 > 12N = 
3 12Р = 
4 = HALT - 
5 5N - 5РР 
6 - ISPAUS 5 
7 ОУЕГО - е 
а _ у з 
19 ОУРГЕ ` = отто 
4 36Р 
5 24Р 


= 95:2 


Инструкция по настройке 


73-264-0002-2 
Содержание 

ша де воражоние точек подключения 

г. 4 ~ 

5, Печатающий механизм 

4. Станина 

5. Каретка 

6. Суппорт 

?. Хронизатор 

8. Автомат подачи красящей леяты 

9. Шаговый двигатель каретки f 

10. Контактные датчики конца бумаги 
т: а гозрвиа А 

А иставка для бесконечного формуляра 

15. модуль питания SIM 56Р - р 

14. Модуль питания STM 24Р | 
15. Модуль последовательности переключения и контроля 

напряжения : | 

16. ТЭЗ управления каретки, логическая схема 20-264-6 
1, -793 управления каретки, силовая схема 20-264-670 


ТЭ3 подачи бумаги и переключения красящей ленты 


_ 20-264-6706- 


704-6 
5-4 
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Т. Изображение. точек подключения 


Порядок нумерации штекерных разъемов и контактов под- 
_ключения в кассете с электроникой 


_ Вид сверху на Интерфейс 
заднюю монтажную | 
плату 


= 


УВ... гнездовая колодка 
X ‚,.. штекерная колодка 


Порядок нумерации контактов на ТЭЗ 


Ф- Да 6: 


Вид со стороны размещения элементов схемы 


мо В45 


5597; 2 


2. “Печатающее устройство 


2„1. Система прижима 


Систему прижима печатающего механизма следует отрегулиро- 
вать и закрепить так, чтобн при наложенном нажимном валке 
и придвинутых прижимных роликах между прижимными рычагами, 
и верхним краем расцепляющего вала оставался зазор 6,1 + 
+ 0,1 мм (рис. Г). | 


‚ нажимный валик „77 +. 


с шшс кари 


2,2. направляющий щиток для бумаги 


Направляющий щиток для бумаги устанавливается так, чтобы 
он располагался параллельно к нажимному BANKY и чтобы при- 
жимные ролики свободно вращались в любом его положении. 
Допускается отклоиснив от параллельного положения относи- 
тельно нажимного ввлкв 0,4 мм. | 


2.5. Контакт конца бумаги 


Контакт конца бумаги устанавливается и закрепляется таким 
образом, чтобы между яорхним краем толкателя и серединой 
приемного отверстия оставался. зазор 58 +0,1 мм. (Рис, 2). 


Рис, 2 


2.4. Переключатель секторов красящей ленты 


После насадки и закрепления печатающей головки проверить 
работу переключателя секторов красящей ленты, двигая ка-. 
ретку вдоль строки. 


2.5. Обшивка 


фиксирующие штифты на верхней части обшивки регулируются 
таким образом, чтобы при закрытой верхней части планки 0 
клавишами находились заподлицо с обивкой. | 


2.6. Смазка : 


Зубчатые колеса и червячную передачу смазывать консистент- 
НОЙ смазкой Sovisoo С» | | 

Переключатель секторов красящей ленты и постоянный тормоз 

красящего устройства обрабатываются маслом RL 200, 

усе остальные места со скользящим и врацающимся движением 

сназызаются маслом КІ 20, - 


2.7. Привод каретки 
2.7.Т» Условия для наладки 
= климатические условия; 


Наладка производится при нормальной комнатной температуре 
+ 2200 + 0, Температура T33 должна быть перед началом 
наладки доведена до температуры окружзющего зоздуха, 


~ 99 -- 
- Базовъй потенциал, уровень логики: 


Все напряжения соотнесены к массе (0710) 
Исходнне логические уровни: 


EAA В $’ Ше. +5,25 В 


0 4 Чат = کا‎ + 0,4 В 
2.7.2. Регулировка краовых контактов | 
IB 130 


левый край | 


Условия для регулировки: | Е. 
= вынуть ТЭЗ 6705 j 
‚= ослабить фиксируюцие ВИНТЫ обоих контактов 


Регулировка: 


Установка произво ится путем попеременного подсчета счет- 
ных тактов /7Ү, /28 и регулировки краевых кс овтактов с 
OM ORE O эксцентрика. 

Каретка передвигается при этом вручную. 


2.7.2.1. Значение установки левого краевого контакта 


Каретка передвигается в левое крайнее положение KO упора 
резинового амортизатора, 


Тип. 264, 267 Тил 269 
2.3 2 70 шагов двигателя = А шага Двигателя 
ч. 


Зат» ЗТБ зиксирующие винты левого КОИ ТСКТЕ, 


о чучын тле 
а у 


аренат a4 


© — 400 - 


2.7.3. Регулировка скорости движения каретки 


| Рис. 4 
Скорость движения каретки регулируется без печатания. 
2.7.3.1. Предварительная регулировка скорости 
Сначала опред ляется направление вращения с максимальной 


скоростью (Тт), которое и используется для предварительной 
- регулировки частоты шагов двигателя. | 


Тип 264/267 

180 знак./с ~ регулятор R41 ТЭЗ 6704 ~ Тү = 560 мкс + ЗОмкс 
360 знак./с ~ регулятор R45 ТЭЗ 6704 ~ Тү = 280 мкс + 15мко 
Тип 269 e : - й | 
150 знак./с = регулятор 55 ТЭЗ 6704 - Тү = 560 мкс + 50 мкс 
300 знак. /с ~ регулятор 25 ТЭЗ 6704 - Тү = 280 мкс + 15 мкс 
540 точ./с = регулятор 27 ТӘЗ 6704 = Тү = 950 мкс + 40 мис 
2.7.3.2. Установка на минимальную разность скорости 

= Ослабить винт с шестигранной головкой у регулировочного 


кольца на двигателд 


- Установка производится при табуляционной скорости и пе- 
ременном направлении вращения двигателя с помощью винта 
с цилиндрической головкой на регулировочном кольце. 


Тә = Ту 27 


- 101 - 
- После установки вновь затянуть винт с шестигранной го- 
ловкой на регулировочном кольце. = 
- Запломбировать винты с шестигранной и цилиндрической 
головкой краской. ат 


2.7.3.3. Корректировка скорости 


Установка скорости каретки производится при её поступатель- 
ном движении. | 


Тип 264/267 | 

180 знак./с - регулятор 41 193 6704 - Тт = 560 мкс + ТОмкс 
360 знак/с - регулятор# 45 ТЭЗ 6704 - Тр = 280 мкс + 5 мкс 
Тип 269 Т я Ё 

‚150 знак/с ~ регулятор 33 193 6704 - Тү < 560 мкс + 10 мкс 


200 знак/с - регулятор 35 ТЭЗ 6704 - Ty = 280 мкс + 5 MKC 
540 точ./с ~ регулятор 37 193 6704 - Тү = 930 мкс + 15 мкс 


2.7.4. Регулировка тормоза 


контрольная 
втулка 


хе 180 


ннен OIRE дегег AE POINDRE OTP ITEA N A 


ход влево 


е mr сеет 


їч, IZR 


ва 0% зкакв . 


Рис. 5 


FO ы 


Условия для регулировки: 


= Регулировка без печати 


— табуляционная скорость между левым и правым крайними по- 
ложениями каретки, установленная по п. 2.7.3.. 
Порядок регулировки: | 


С помощью регулятора К 163 - ТЭЗ 6705 тормозной путь карет- 
ки слева и справа устанавливается на следующее значение: 


п = 60 +2 


5. Печатающий механизм 
5.1. Главная направляющая 


Отъюстировать место крепления направляющей оси на травер- 
се таким образом, чтобы оно плотно прилегало к месту креп- 
ления траверсы и чтобы направляющая ось в результате креп- 
ления не пережималась. - 


5.2. Направляющая ‘каретки 

Направляющая каретки регулируется до отсутствия зазоров 

и полной свободы хода с помощью находящихся на подшипниках 
направляющей эксцентриков. Каретка должна свободно двига- 
тъся по всему диапазону движения. | 


3.3. Механизм определения толщины бумаги 


` Находящаяся между кареткой и суппортом пружина прижимает 


подшипники устройства определения толщины бумаги к шине, 
а ту в свою очередь - к контрупору. 

Эту пружину следует отрегулировать с помощью винта с шес- 
тигранной головкой на суппорте так, чтобы подшипники при- 
поднимались на 0,05 им при приложении усилия 600 + 50 гс. 


2.4. Подводящий механизм 


Магниты подводяцего изханизма. печатающей головки должны 
иметь ход 2,9 - 0,2 мы, они закрепляются на боковых стен- 


. ках так, чтобы шариколодшипник механизма определения TOI“ 


щины бумаги прилегал к шине, а та - к контрупору. 


N 


эй» = 


механизм определения бумагоопорный 
: вал 


толщины бумаги 
| | 
Hi го Магниты 


| 
| пи 


печатающая 
головка 


Др Туз чу, | Е 

| “аё 
| Ар № 
ЫЛ еде Се 


жения 
вспомогательная 
направляющая 


прув 
растя: 


‚Рис. 6 


3,5, Монтаж тросиков тяги 


При монтаже тросиков тяги каретка находится Y левой боковой 
стенки, 0 ИТУ 
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Правый тросик продевается короткой пломбой изнутри через 
правую боковую сторону и насаживается в задний вырез ЗЕЕ 
бана. Затем на барабан наматываются 8 витков (модель 2 

и 269) или 12 витков (модель 267). Свободный конец прово- 
дится вокруг правого диска каретки и насаживается на уго- 
лок правой боковой стороны. . E | 

После этого левый тросик продевается через левую и правую 
боковые стороны и насахивается в передний вырез барабана · 
так, чтобы после намотки одного витка он соприкасался с 
правым тросиком. | | 

Его свободный конец проводится вокруг диска на левой боко- 
вой стенке и вокруг диска на каретке. Затем на левый тро- Чу 
сик насаживаются дерхатель пружины, пружина и втулка, ко- за 
торые после натяжения насаживаются в уголок левой боковой { 
стенки. 

Натяжение тросиков репужархезоя с помощью шестигранной 
гайки, находящейся на пломбе уголка на правой боковой сто-. 
роне (53,95 H 2 5,5 кгс). Натяжение будет достаточным, ког- 
да втулка, расположенная на левой боковой стороне, окажет- 
ся на 2 мм ниже уровня держателя пружины. Следить за тем, К 
чтобы при натягивании тросик не перекручивался. | 

Если диапазон регулировки на пломбе оказывается недоста- 

точным, полностью отпустить шестигранную гайку и ослабить 

тросик. Потом передвинуть распорку диска на уголке левой. 

‚боковой стенки настолько, чтобы ЧО расстояние 

между диском и боковой стенкой. После этого производится 

повторное натяжение тросика с помощью шестигранной гайки 

на пломбе. у 

Движение каретки по всему диапазону передвижения должно 

производиться с приложением усилия 4,9 H (0,5 кгс). При. 

этом амплитуда колебаний пружинящего конца тросика не 

должна превышать 2 мм (Рис. 7). 


бн 
) 

пломда 

расата: 
‚оч | ; | : 
O | 
с Я втулка. 

} } 


/ держатель. | 


1 | / 


тросик тяги, 
левый 


печатающая 


6067 
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„6. Расстояние между печатающей головкой и контрупором 


Мехду контрупором и штифтами для печатающей головки на 
стпгорте на всем диапазоне движения каретки устанавлиза- 
етсе с помощью эксцентриков для укрепления подшипников 


механизма определения ТОЛЩИНЫ В, 
- 5,02) мы при неразделенном вале и ( 


- 


ам э, 
‚57 - 0,0 


разделенном вале, нар которого производится между 
Л 


пти теми на суппорте. 


место, образующееся в результате удара контрупора. 
Пра этом оба подшипника механизма определения толщины бу- 


узгЕ ДОЛЖНЫ прилегать к шине, а та 


Гестигранная гайка закрепления зксцентрика механизма для 
определения толщины бумаги фиксируется по бокам лаковой 


краской. 
3.7. Ужниатюрный микровъключатель 


5.8. Пластина 


Пластина для защиты бокового бараб 
тицами бумаги и красящей ленты укр 
вой боковой стенки таким образом, 
свободно двигался B 0е прорезях, 


4.  Станина АД 
4.1. Главная и вспомогательная нап 


Боковые стенки (попарно) вроде са 
так, чтобы отверстия g 1,9 в 


FSH 


При монтаже миниатюрного микровыключателя ме толкате- 
дем микровъключателя и рычагом должно бъть соблюдено рас- 
стояние 0,2 мм (Рис. 8). | 


Рис. 8 


ана от загрязнения час- 
еплябтоя на уголке npa- 
чтобы тяговый тросик 


G 


равдякщие оси 
и уголки монтируются 


для установки главной и , 


sa 


© 10]. = 


О направляющих осей находились на одной пря- 
MO йс» 9). E 

Соблюдать положение траверсы и уголка относительно главной 
направляющей оси (Рис. 10). | | | 
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Рис. 10 
4.2. Магниты справа и слева EE 

Магниты устанавливаются так, чтобы было возможным их ogi- 
_иаковое передвижение в 006 стороны. 

4.3. Шина 


Шина для прижимных роликов механизма определения толщины 
бумаги устанавливается так, чтобы по всей CHOCH длине она 
сполагалась параллельно к опоре и прилегала к ней. 
обоих концов вину слегка смазать. 


4.4. Краевые контакты 


Краевые контакты монтируются таким образом, чтобы с по- 
мощью эксцентрика можно было передвигать их на разную #2- 
личину в обе стороны. к | | 


4.5. Распорка с диском для тросика 

Распорка с диском устанавливается на уголке левой боковой 
стенки так, чтобы диск находился на меньшем из двух в03- 
можных расстояний от боковины. | | 
4.6. Шаговъй двигатель носитоля формуляров 

Шестерня двигателя надевается на роторный вал так, чтобы 


фронтальная поверхность роторного зала находилась на 2 мм 
ниже шестерки. 


5. Каретка 
S.I. Скоба 


„После установки скобы проконтролировать и отъюстироватъ 
при необходимости соосность втулок направляющей суппорта 
с левой стороны. Трение сцепления между осью втулками 


должно преодолеваться осью за счет её собственного веса. 
5.2. Направляющая суппорта | | | 


Направляющая суппорта регулируется на свободу хода и OT- 
сутствие зазоров на верхнем направляющем шарикоподвилнике 
с помощью эксцентрика. я 


5.3. Параллельность приемных штифтов 


„Между направляющей осью (осью отсчета) и приемными UTAG- 
тами для установки печатающей головки на суппорте доджал 
о быть соблюдена параллельность 0,05 им, замерениая на pac- 
стоянии 160 мы. Для этого каретка регулируется на сво-сду 
хода и отсутствие зазоров с помощью па рихоподшипников, 
снабженных эксцентриками. 


5.4. Параллельность поверхности крепления печатающей го- 
ЛОВКИ | 


Между поверхностью крепления печатающей головки на суптор- 
те и направляющей осью (осью отсчета) устаяаздивается с 
помощью эксцентриковой оси направляющей сулпорта параллель- 
ность 0,05 мм, замеренная на отрезке 160 ии. ха, 


5.5. Диски для тросиков и направляющие па рикоподщипники 


Проверить диски для тросиков и направляющие пзрикоподлий- 
ники на свободу ходя» я 


2109 = 


5.5. Рычаг переключения секторов красящей ленты 


Прозерить рычаг переключения секторов красящей ленты из 
свободный ход. | 


5.7. тиксация лаком 


После вьполнения операций, описанных. в п, 5.3 и 5.4 за- 
биксировать винты с И головкой для крепления 
скобы и штифт с резьбой для фиксации зксцентриковой оса 
на левой скобе с помощью лаковой краски. 


5.8. Заслонка 


Заслонка краевых контактов устанавливается и закрепляется 
с соблюдением указанных размеров. 


6. Суппорт 
6.1. Устройство определения толщины бумаги _ 


Плата с парикоподшипниками для устройства определения Tol- 
щины бумаги устанзвливастся;, закрепляется и зжисируется 

на суплорте с помощью птифтов так, чтобы между приемными 
шити тема для печатакжей головки и контрупором оставался 
зазор (54 „26 + 0,05) мы. 


При этом оба парикоподжилника устройства определения tol- 
DARN бумаги должны прилежать K контрупору (662 шины }, 8 
эксцентрики крепления парикоподшипников должни быть jeta- 
нозд=кы так, чтобы отрегулированнни зазор можно было 186- 
пачататъ и уменьшать йз одинзковую величину, Суадувт орать 
чаксжиельное расстояние между парикоподшипникаий, | 


6.2. Еаправляющая суплорта 


‚ Знсщевтокк для закрепления верхнего изрикоподшилника RA 
празлеющей суппорта устанавлинвбтсн TAN, чтобы рзсстовиие 
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между верхним и НИЖНИМ шарикоподшипником MOXHO было унень- 
шать и увеличивать на одинаковую величину. 


‘7. Хронизатор 


7.Т. Условия наладки 
Входное бопротирлоние, вольтметра 2 > 220 кОм 


38-507" 
64-1527-8 Схема распределения 
-264-1527-4+ Принципиальная схема 


+ PONSON Др при нормальной комнатной температуре · 
+ | 


ҮДА, Условия подключения: 


Все напряжения соотнесены к массе (010) 
_ Подключение : F 

Подключение 2P: 
9P = + B +5 % (I > 20 МА). 


При наладке защитить блок от вторичных источников света. 


`Свободное попадание света от светоизлучающего диода к $0- 
тотранзистору. 


: ие соединения между BI и B2, а также между BIO и 
Регуляторы R2 и R9 находятся на правом упоре (Rugg ° 


7.3. Оп по нала 


Рис. [2 


С помощью лятора 2 или 9 установить разность напряе- 
ний Р" В). (Рис. 12) на минимальное значение: 


05250 ая u1 > 02 


МУ 


$2,0 для 02 >01 


AS ۸ 


CHIE 


Один из регуляторов остается В правом крайнем положении 


и 

Пример: U I U2 - 
С помощью регулятора R? ОТ снижается максима- 
льно до значения U 2. Регулятор R9 остается В. 
крайнем правом положении T н: 


После наладки зафиксировать регуляторы лаковой краской. 


8. Автомат подачи красащей ленту 
8.1. Зубчатая передача 


Застопорив эстазную пластину, ри упоры для 
балансира с сателлитами так, чтобы в каждом положении упо- 
ра балансира он ззхватывал соответствующий сателлит с NOC- 
терней вставной пластины с наименьшим боковым зазором. 


8.2. Черзячная передача 


Уголок с приводным двигателем закрепить на приемном угол- 
ке так, чтобы между червяком и червячным колесом образо- 
вался незначительный боковой зазор. | 


8.2. Тормозные рычаги 


Тормозные рычаги укрепляются Ra распорном болте в осевом 
направлении так, чтобы они свободно и между флан- 
цами катушек с красящей лентой и чтобы поводки шестерни 
хорошо захватывали катушки. . 


8.4. Натяжение красящей ленты 

Натяжение красящей ленты, появляющееся в результате нажи- 
ма пружинящих тормозных рычагов, регулируется так, что 
при измерения его перед печатающе головкой оно оо 
ло Ру = 20 гс + 20 rc n Р, = 100 гс +20 гс (Рис. 13).. 


ү учета постоянного тормоза). : 
ля этого в проверяемъй приемник pas ленты вставляется 
катушка с максимальной наноткой 250 мм (без переключающе- 
го ушка) диаметра 82 мы, да : 


Рис. 15 
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е. паговъй двигатель каретки 


-O I. Измерительные средства, документация и общие предва-. 


рителънье условия | 

двухлучевой осциллограф 

цифровой счетчик ЖКУ. 
сопротивление>500 кОм 

емкость = 150 пф 


Документация: 


16-264-1800-7 Шаговый двигатель каретки 

63-264-6704-7 управление каретки, логика, схема распреде- 
ления 

56-264-6704-3 управление каретки, принципиальная схема 

63-264-6705-5 управление каретки, ступени мощности 

56-264-6705-Т управление каретки, принципиалъная схема 

63-264-6706-6 усилитель почати І; схема распределения 

56-264-6708-4 усилитель печати, принципиальная схема 

65-269-6704-0 управление каретки, логика 

56-269-С704-5 управление каретки, принципиальная схема 


+ 22 


9.2. Электрические условия наладки 


Наладка окоро и при нормальной комнатной температуре 
Аат, 


При наладке защищать блок от вторичных источников света. 
Все напряжения соотиесены к массе ( OVLO или OVLE). 
Рабочее напряжение: 

5Р=58+92% 

ра 5 В +5 0 


36 P = 56 В +58 
TƏ? 6704 
SP (І < 1,5А) контакт XS 040 : A,B 44,45 
OVLO контакт XS 040 : A,B 50,21 
7986705 | | 
5 Р (I = 200 мА) контакт XS 050 : A,B 44,45 
SPR (І = 600 мА) контакт XS 050 : А,В 50,51 
56р (1 6 1,6 A; Т £ I4 А) контакт XS 050 : A,B 1,2,5,4 
` OVLO контакт AS 050 ; А,В 20,21 
OVLE ` контакт XS 050: A,B 17,18,19,20 
E2 6708 ки 
5 РК (152,5 А) контакт XS 080 : А,В 6,7 
OVER контакт XS 060: А,В 17,15,19, 
Та Тон 


46 


ор (1 4:120 мА} контакт BY 
эү? { онтакт В2 
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Выходные уровни логики: + 
+ 2,4 ВЕ Он + НЕ + 5,258 


9.3. Наладочнье операции 


Рис. Т4 


Рис. 15 


Независимый привод или принудительное управление двигате- 
ля в полушаговом режимо со следующей постоянной’ частотой: 
при правом или левом вращении: 


І маговый период двигателя Т = 280 мкс + 22 мкс 
Оба сигнала 7/51, /82 устанавливаются симметрично. 
установочный регулятор R4 ТОЗ 1527-- сигнал /6Т _ 
установочный регулятор RII ТӘЗ 1527 - сигнал /62 
Установочные значения: 


къс 4 5 ۾‎ 


После регудировки регуляторы покрываются лаковой краской. 


аА уН ИЛ ыш 4‏ زك 
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9.3.2. Наладка системы датчиков _ 
| Сдвиг по фазе между /6Т и /62 


ния 


Рис. 16 BA 


Расстояние от системы датчиков ДО оси двигателя установить 
сначала с помощью экспентрикового винта на крепежном угол- 
ке хронизатора- на зкачение, соответствующее среднему поло- 
хению диапазона регулировки, для этого ослабить винт с ци- 
линдрической головкой Е8 уголке и шестигранную гайку экс- 
центрикового винта, с 


Независимый привод или принудительное управление двигате- 
ля в полушаговом persue со следующей постоянной частотой 
при правом вращении: | < 


I шаговый период двигателя T = 280 мкс + IO мкс 
Порядок регулировки: | 


- 


Сдвиг по фазе ме „бг и /62 доводится с ПОМОЩЬЮ зксцент- 
рикового винта при лизительно до 900. (Изменение расстоя- 
ния между системой датчика и осъю двигателя). 

При этом должны быть реализованы следующие значения: 


Еди 70 мкс + 15 мкс 
После регулировки система датчиков арретируется В установ” 
ленном положении, Вивт с цилиндрической головкой и шести- 
гранная гайка покрываются лаковой краской, 
9.3.3, Статическая наладка | 
З4Е 1527 
B9 /91 


а ста: 


система ТЧИКОВ . 
| 61 02 р ё 


о 


м. 


2-15 - | , 


 Шаговый двигатель эксплуатируется -с управлением удерхиваю- 
`щего режима, т.е. на одну из трех обмоток двигателя пода- 
ется удерживающий ток Iy = 2,0А+10#. 


Шестигранный винт установочного кольца ослабить! 


Порядок наладки: 


С помощью винта с цилиндрической головкой на установочном 
кольце система датчиков располагается относительно такто- 
вого диска так, чтобы датчик I стоял примерно на переходе 
светлый-темный. | 


/GI + Н или L 
/62 = L. 


Винт с цилиндрической головкой вращат$ до тех пор, пока 
/СТ не изменит уровень. 


> 


9.5.4. Установка скорости переднего и заднего движения 


StE 6704 


» 


А 10 
А,В 30,31 


кж ке шщ 


Рис, 18 | 
Работа двигателя с собственным тактировзнием 

9.3,.4.Г. Предварительная установка скорости 

у делить напровление вращения с максималькой скоростьв 
(ТІ), при котором Производятся предварительная установка 
частоты шагов дк лїбля; . - 
Тип 268/257 


> 


9 ۽ 
и ГАЙ‏ 


-фильной оси устанавливается так, чтобы при замере napoli- 


- 116 - 


Тип 269. ГА 

` 150 знак/с - регулятор 33 ТЭЗ 6704 - Тү = 560 мкс + 20 мкс. 
500 знак/с - регулятор 35 ор гудок Тр = 280 мкс + 15 мкс 
540 точ/с - регулятор 37 ТЭЗ 6704 = Тү = 930 мкс + 50 мкс 


9.5.4.2. установка на минимальную разность скоростей 5 


установка производится при табуляционной скорости со сме- 
ной направления Е двигателя с помощью винта с ЦИЛИН- 
дрической головкой на установочном кольце ; 


Т = 1+2 


После установки винт с цебтигранной головкой и установочное г 
кольцо вновь затягиваются. | 


, 


10. Контактные датчики конца бумаги 
Переключающий рычаг (06-26%-5055-5, 06-267-30535-6) на про- 


лельно к верхнему краю боковой стенки между передним краем 
переключающего носика и верхним опорным валиком оставался 
зазор 54 + 0,2 мы. Контактный рычаг (05-264-3055-3 ). должен 
находиться при этом на расстоянии 7 мм от оси бумажного 
рулона. | | су 


Аншдажнъй уголок (05-264-3062-5) укрепляется так чтобы 
он ограничивал движение расцепляющего рычага до 23 + 0,2 мм. 


- ‚© jin эчендер ө еле" > и 


11. Печатающая головка 


Ii. Магниты 


Магниты устанавливаются так, чтобы после их подключения. 
к источнику постоянного тока © 1 = 2,5 А расстояние между 
приемными отверстиями 6 С? и концами печатающих ирл соб-. 


‚ тавляло (54,75 + 0,02) мм. 


Магниты фиксируются с помощью TAOKe 
Следить за тем, чтобы стороны гаек с фасками были обраще- 
ны в направлении магнитов» 


v 


+ 


11.2. Печатающие иглы 9 идастинчатнми пружинами 


Обе пластинчатые пружины должны хорошо прилегать друг к 

другу, а их хоботки должны находиться на кольце магкятов. 4 
ыдавить печатаюцие игли поодиночке до прилежания якоря 

к сердечнику магнита, Цоолв отвода необходимого усилия 

пластинчатые пружины должни вернуть иглы в исходное подо- 

жение. | 
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11.5. Юстировочные колпачки 


Юстировочные колпачки монтируются таким образом, чтобы 
расстояние мехду приемными отверстиями g & CF и концами 
печатающих игл составляло (54,3 + 0,01) мм. 

При закручивании колпачков применять вращающий момент 
1,5 кгс.см. 


II.4., Смазочные фильцы 


На смазочные фильцы капается очистительное масло (10-264- 
-4190-3) до полного их насыщения. 


11.5. Упругость пластинчатых пружин 


Если при функциональной проверке по инструкции 81-264-4000- 


-5 не будут получены значения, указанные в пп. EE 
необходимо заменить печатающие иглн, пользуясь пп. І - 5 
инструкции по наладке. | 


11.6. Подача красящей ленты . 


Подача красящей ленты регулируется так, чтобы расстояние 
между приемными отверстиями 6 67 и CG e на- 
правляющих валиков составляло (54,1 - 0,02) мм. 


12. При ля бесконечного мул 
12.1. Контактные датчики конца бумаги 


Рычаг (06-264-3137-5) на профилъной оси устанавдивается 
так, чтобы при заме рений параллельно к ве өнү краю боко- 
вой стенки ( асцепляющий рычаг прижат 06- 54-5176-6, 
06-267-3176-2) расстояние между передней кромкой и. 
puero носика и серединой приемного валика составляло (54 + 
+ 0,2) мы. Контактный рычаг находится при этом возле верх- 
ней стороны основания. 


Аншлажный уголок (05-264-3062-5) укрепляется TAK, чтобы 
движение расцепляющего рычага ограничивалось (52 + 0,2) мм. 


12.2. Регулировка зазора между зубьями 


С помощью эксцентрикового винта устанавливается наименъший 
зазор между зубьями ступенчатого и приводного колес NO 
всему периметру. движение колес должно быть равномерным. 
19: Модуль питания STA 26 Р а 

2]- 64-6050-6 | Е 
Измерительные средства; 
волътметр 0 ОТ 


ъ/ 


- 50 В 
амперметр 0 =~ ЮА 


і 
; 
+ 
А 
$ 
{ 
4 
{ 
1 
i 
а 


NEO ПБ айы ж тил НРА с Гэ» ы? В шв оа, АВ a dT Зи ТТТ. КЕЛ 
5 
И 


тва 


Необходимая документация: 


принципиалъная схема 56-264-6050-2 
инструкция по контролю 81-264-6050-? 
схема распределения 65-264-6096-5 


Наладка модуля производится при нормальных комнатных ус-. 
а ловиях, температура 229С + 50. 


13.1. STM 56 Р в сборе 


13.1.1. Регулировка выходного напряжения модуля _ 


Регулятор В 12 в среднем положении. ще 
Выход XS 310/1,2 (+) на XS 310/4 ди загрузить TOKON 4 А. 
Установить. с помощью регулятора В 12 напряжение 36 8. 


13.1.2. Регулировка границы мощности 


Регулятор R75 в крайнем левом положении. | | 
Подать на выход ток 8 А. Регулятор вращать вправо, сока 
выходное напряжение 56 В не начнет падать. | 


15.1.5. Регулировка предохранителя от перенапряженяй | 


Регулятор RIS в крайнем левом положении. 
Установить выходную нагрузку 4 А. Поднять напряженле до 
40 В. Регулятор RI8 вращать вправо, пока напряжение = 

` начнет изменяться зигзагообразно Ци 19). Замереняя 

` напряжение понижается примерно до 25 В. 
После этого вернуть рогулятор®Т2 назад и отрегулироззть 
напряжение заново. | 


мм 
че 

sa 
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Рис. 13 
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Измерителънне средства: вольтметр, кл. 1,2 (0 - 15 В) 


окументация: 
ринципиальная схема 56-064-6096-1 
Схема распределения 63-264-6096-5 


‘13.2 Наладка регулировочного участка 56Р 


Регулятор RI2 в кран правом положении = · 

подать 36 Ви 12 

вращать регулятор RI2 влево, пока на MSI не установится . 
напряжение 5 2 В. 


15.2.2. Регулировка контроля перенапряжевия 
Регулятор RIS в Кран левом положении - 
подать 36 Ви 15 В = | | 


Повысить напряжение с 26 В до 40 В. Вращать регулятор 818 
вправо, пока на NSI не установится напряжение около 5 В. 


М Модуль питания ЗМ 24Р 


Измерительные средства: вольтметр 0 = 30 В 
амперметр 0 ~ 5 А 


тат. ЗТМ 24Р в сборе 

ШОНУН аду: 
ринципиальная схема 56-264-6150-5 

„Схема распределения 63-264-615 3-1 


Наладка модуля о при" нормалъной комнатной TOM- 
пературе 229C #2. Ва | 


14.Т.Т. Регулировка выходного напряжения модуля 


Выход XS 300/1,2 (+) на XS 300/4,6 (=) загрузить током 2А, · 
С помощью регулятора R34 установить напряжение 24 В, 


14.Т,2. Регулировка границы МОЩНОСТИ 


Подать на выход ток 5 А. Вращать регулятор 815 влево, пока 
выходное напряжение 24 В не начнет падать. 


14.Т.3, Регулировка контроля TOKA 


Регулятор R5 B K айнем лезом положении, Повысить выходную 
нагрузку до 4 А (при этом напряжение падает до ок. 18 В 
Вращать регулятор вправо, пока напряжение не упадет 
скачкообразно (® 108). 


маи лан нота мурена АЛЬ e BARBERA ые А анааан њо ноо 


`~ 


TECTO 2 


14.1.4. Регулировка предохранителя от перенапряжений 


Установить выходную нагрузку 2 А. Поднять напряжение до 

28 В. Вращать регулятор R29 влево, пока напряжение не 

начнет изменяться зигзагообразно рис. 20). Замеренное 

напряжение понижается примерно до 25 В. 

После этого вернуть регулятор назад и отрегулировать на- 

пряхение заново. 
0 


~, 287 


AA 


241 


Рис. 20 0,2 0,4 0,6 5 0,8 1 | $(в) 


1.2. Печатная плата-модуль 24 B/I- 
20-264-6153-5 Е 


0-с 


Измерителънне средства: осциллограф ТОО мВ/см, 0,1 06/с 
Документация: : я Е 
Принципиальная схема 56-264-6155-6 
Схема распределения 63-264-6193-1 


Наладка производится при нормальной комнатной температуре 
a + 54, м» т. За 


14.2.1. Регулировка границы мощности и контроля тока 


Подать напряжение 12 Be. 

Подать напряжение Т,5 В 

Выключатель 51 замкнут 

Регулятор R5 в крайнем левом положении 
Регулятор RIS в крайнем правом положении. 


Вращать регулятор R5 вправо, пока исчезнет тактовая час- 
тота, | 


Затем сбросить напряжение с Т,5 В до Т,2 В и вращать pery- 
лятор PIS влово, пока импульсовая ширина ty не начнет 
уменьшаться. 


4.2.2, Наладка регулировочного участка 24р 
Отключить напряжение 1,2 В | 


подать найряжение 24 В | 
регулятор коз в крайнем правом положении 


КЕ E 


Вравать регулятор R34 влево, пока импульсовая ширина t4 
не начнет уменьшаться, · 
14.2.5. Регулировка контроля перенапряжения 
Подать 12 В 
регулятор R29 в крайнем левом положении 


Поднять напряжение с 24 В до 28 В. Вращать регулятор 829 
вправо, пока не исчезнет тактовая частота. _ 


15. Порядок включения модулей и контроль напряжения 

| 20-26%—6211-2 

Измерительные и вспомогательные средства: 

источники питания 7 В, 100 мА (с регулировкой 0-7 В) 
56 В, 100 мА А де 


волътметр | 0 - 25 В 
амперметр 0 - 60 мА 
Документация: | | 


прийципиальная схема 56-264-6211-0 
схема распределения 63-264-6211-4 


Нададка производится при нормальной комнатной температуре 
22C + 50, | 


15.1. Регулировка контроля перенапряжения 5p 


Подать на XS 340/CI напряжение 6,2 В ў 2 pe . 

Врацать установочный рег атыр 843 из крайнего левого по- 
ложения вправо, пока на AS 540/АТ не будет замеряться ток 
` около 50 мА на ок. І,2 В. 


15.2. Регулировка схемн подзарядки 


Подать на XS 340/47 8 напряжение 36 В, подключить вольт- 
метр к XS 340/АТ ES | 
Установить с помощью регулятора R54 напряжение 22 В +2 г. 


16. ТЭЗ управления каретки, логическая схема 20-264-6704-6 ` 
Измерительные и вспомогательные средства: 
универсальный счетчик (хронометр) 
входное сопротивление В, ё 500 кОм 
входная емкость С. $ 150 пф 


Документация: 


принципиальная схема 56-264-6704-3 
схема распределения = 63-264-6704-7 


- [22 = 


_ 16.1. Общие условия наладки 


`Базовый потенциал: все напряжения соотнесены к массе (010) 
Подключение ОУТО XS 040: А,В,50,51 

Рабочее напряжение, сила тока: 

бри5 В +5 2 (І 5 1,5 А) 

Подключение ХЗ 040: А, В, 44, 45 

Уровень логики: 5 

входной уровень: + 2,0 В = Чен © + 5,25 В ЕН). 

А ŽU < +0,8 В (1). 
выходной уровень: + 2,4 B é Чың + 5,25 В (= Н) а 
0 зЗ) 54 0,4 В (= L) 

Общие замечания: 


= Для входных сигналов, не названных для операций по налад- 
ке, верно: входной уровень О ен ИЛИ открытый вход. 


- С помощью синхронизации включения /SPAUS = L (контакт 
Xs 041:А11) может быть прекращена любая начатая операция. 


- Следует по возможности соблюдать последовательность _. 
операций по наладке. - 


- Наладка произдодится при нормалъной комнатной темпера- 
туре 22°С + 59, | : : 


16.2. Наладка UY 2 


х8041: 


` 
атака Аве T о оа a OSOE И 


ОА 


тоз 

Условия: 
ti 2 1,5 мс 

16.2.1. Скорость печатания 
180 знаков/с | 
Установочный регулятор В 4Т | 
Значение установки: {ро = 430 мкс + 15 мкс 
16.2.2. 


У знаков/с т 
словия: а 


т, 
L 
Порядок включения обоих сигналов любой. 


Установочный. регулятор: Р 45 | 
_ Значение установки: Ну? = 185 мкс + 8 мкс 


17. ТЭЗ управления каретки, силовые выходные каскади. 
шк белл Н Е А | | 


Измерительное средство: вольтметр 


_ Документация: 


схема распределения 63-264-6705-5 
принципиальная схема 56-264-6705-Т. 


17.1. Общие условия наладки 


` Базовый потенциал: 
Напр ще 5 PR и 56Р соотнесенн K массе (с обозначелири 


Напряжение 5Р соотнесено к массе (с обозначением WLO). 
- подключение, Х3 050 А,В 17,18,19,20 

WLO - подключение” Xs 050 А, ‚В 30,21 

Рабочее напряжение, сила тока: 


Ж 58% г $ 200 мА 
=? 2k 1 < 600 м 
2e = 36 В 5 


г! 26 А, (акониольцця ток на обмотку BA; 
200 5 роиаводится при нормальной комнатной томпературо 


` 17.2. Усз==овка тока 5 А 


Тказзкия ПО Обмотка загового 
зае еник: двигателя 


2 „4шН 


Рис. 22 | тех 
Условия: /IPH = 
Дый; /ЖЕ=1 


Посредством замера напряжения через сопрозизлеве R= 0,5 Ом 
определяется средний ток катушки Г. 
Установжа: тстаново й 2 Bh a a 
"Значение установки: (е о 


17.3. Установка да тока 6 А 
(указания по измерению си. выше) _ 
Условия: /ТРН 
(ark; оваа. с дольше 10-15 с) 
становочный Е ёз 


Установка: а) устан ogo, регүлято к и $ 
Значение установки: Іру = га (Uny = 3,75 B + 1%) 


После этого R6} покрывается лаком, Бази, 
©) установочний регулятор. R263 
Значение установки: ИТ = 6 А + 1% (2р = 5 8 а 104) 


18, T23 подачи бумаги и переключения красящей лентъ 
20-254-—/706- 


Измерительные приборы: цифровой счетчик. 


оспилжотраф т 
Документация ғ 
схема распоелеления `63-264-6706-3 
принципиальяая схема ое 06 `. 


Рабочее ваптежение 
SP = +B у 2 соотносено к 0110 


‚ = 125 - 


Подключение: А 44, А 45, В 44 
ОЧ = аре потенциал Да р, Ти уровня логики (TTL) 
Подключение: А 30, А 51, В 20 


Тыа, п ризворвтся при порваднай комнатной температу- 
ре 2 


18.1. Наладка мультивибратора 
Частота разгона (Т, = длительность периода) 
Условия наведения: Н = Ly З 
т A | 


Точка измерения; 
Значение Јони у = pi 3 А + 1% регулятор: В 56 4K . 


= 455 ГЦ + 12. 


18.2. а и частоты (Тв = длительность. пе- 
рио К и 


Условия она = "І" (840) 
Точка измерения: / 
Значение Тоол: г = мс + 12 регулятор: R 55 ТОК 


таа а. Гц + I% 
18.3. Регулировка времени повышения и падения частоты 
Условия наведения; /FRH (B 40) соединен мостиком с KOHT- — 
-- рольным тактом : НА 
Сигнал контрольного фер ср IO Гц, тоу = 50 мс + 5% 


Измерительный сигнал: Uc (В В.) для регулировки с помощью 
даа осциллографа 

_ Значение установки: ти 5,5 мс + 2% регулятор R 24 ток 

tap 1,2 ис + 27 регулятор К 57 4, 7K 


Ug 


U бу 2% 


z 
3 A ‚ез ИИИНИН ЕЕ нее ралли мл пни ом иа венн 


U, = 1,45,...2,37. 


„тетива ттд: т=н 


ТБ 2 


19. ТЭЗ Усилитель печати I . $ 
20-264-6707-0 | 


Измерительные и вспомогательные средства: 


амперметр, А | 
прибор питания р В 100 мА 


0.57 ч 
36 В 4 А (пик 8 А) 


` Документация: ° \ 


принципиальная схема 56-264-6707-6 
распределителъная схема 63-264-6707-1. 


Регулировка 193 производится лри нормальной комнатной 
температуре 22°С + 59. | 


19.1. Рабочее напряжение и уровень логики 


5Р =+58В8 +2 % соотн. к WLO 
Подключение Х5070: А, В, 44, 45 


WLO = базовый потенциал для 5 Ри зроване логики 
подключение #5070: Ве SO 31 


ло 
eg 
29 

н 


? 
+ 5 В +» 5 Р соотн. к OVE 
подключение Х5070: А, В, I, 2, 3, 4 


_ МЕ = базовый потенциал для 5 PR n 36 P ~ mw 
подключение Х5070: А, В, 17, 18, 19, 20 


Оү10 и ОУТЕ соединяются мостиком лишь на штекерном разъеме. 
Уровень логики: 3,0 ВО 4 55,58 (Ен) : 
ОВ SU =0,8 В (L) 

Открытый вход = H 


19.2. Регулировка ограничения тока 


Ri $ 100 вл 


1, к печат магнит 
(R æ 0,75 + 0,02 Ом) 
ЕВ: LA ы а 1,065 4 0,05 ма 


; 


+ 
а 


-127 - 


SPAUS=DI2=DI3=DI4 =H 


Вт ат а „время 1, 10 с, возможно повторение через 
Сила тока устанавливается с помощью R 502 Ha 5,2 ? эр» 2 А. 


20. 7938 силителъ печати 2 
20-2 4-6708-7 


Изморителънне и вспомогательные средства: 
амперметр 


прибор питания 2 В В {90 МА 


56 в и А À (mmx 8 A) 


Документация; 
принципиалъная схема _56-264-6708-4 
схема распределения 63-264-6708-8 


Регулировка про при нормальной комнатной темпе- 
ратуре 22 5 


20.Т. Рабочее напряжение и уровень логики 


бм» По 191. 


20.2. Регулировка ограничения тока В усилителе печати ` 


192 


Q #35100 ал 


Рис. 25 Ту = печат магнит 


(В = 0,73 + 0,02 Ом) 
L» 1,05 + 0,05 мГи 


А ЫЕНЕН ТҮС ест сс сс военен щи imd 


e‏ و 
SPAUS = DI10 = KAS = msr =H‏ 


D 179 = І ү: время 1, 10 с, повторение возможно через 


Сила тока устанавливается с помощен R 502 на 5,2 _ + 0:12 а. 


20.5. Регулировка ограничения тока в усилителе 
качающихся магнитов 


б #15200 аЛ 


“Рис, 26 | : Iy = 2 магнита, расл, 
; параллельно 
(В = 2,85 + 0,15 Ом 


L = I3 + I,5 Ми) 
SPAUS = 019 = 0110 = EST =H 
KAS = L | 


„Сила тока устанавливается регулятором В 632 ва Î =2 7 0 


21. 193 „силителъ печати, догическая схема 
0 4-6709-5 
Измерительные средства: 
> 
универсальный счетчик Ва = 6 кОм 
£ 
= І 


ТТІ, ~ датчик импульсов 
прибор питания 5 В, 
Документация: 


принципиальная схема 56-264-6709=2 
схема и 63-264-6709=6 


еж в боз ж.‏ مود Дъбева речи: жө‏ ااا 
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